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. WYMAGANIA OGOLNE

1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

(STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
budowlanych w ramach zadania nr 5 ,Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Mita —
Wspomnienie Gdrnika, pod katem adaptacji obiektdw matej retencji celem petnienia funkcji
przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji , Kompleksowy projekt adaptacji lasow
i leSnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach
gorskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Przedmiotem STWIORB sg zadania skfadajgce sie na projektowany zakres przedsiewziecia,

a mianowicie:

— roboty pomiarowe,

— karczowanie pni drzew i krzewoéw,

— formowanie czaszy zbiornikéw,

— formowanie grobli zbiornikow,

— budowa przelewéw powierzchniowych,

— budowa rurociggu upustowego,

— wykonanie studni pietrzaco-spustowej,

— budowa studni czerpnej,

— wykonanie rowu zasilajgcego zbiorniki,

— budowa drewnianych zastawek i progu,

— roboty rozbidrkowe,

— budowa mostu stalowo-drewnianego,

— wykonanie zabezpieczenia potoku za pomoca kaszyc,

— budowa deflektoréw spowalniajgcych sptyw wody w potoku,

— wykonanie czynnosci rozruchowych,

— humusowanie, plantowanie, obsiew skarp, dna oraz nasypéw,

— sporzadzenie inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej.

3. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajacy oswiadcza, ze posiada petne prawa do Terenu Budowy, na ktérym realizowane
beda zadania inwestycyjne objete niniejszymi STWIORB i ze w terminie okreslonym w Kontrakcie
przekaze Wykonawcy ten Teren Budowy.

Z chwilg przejecia Terenu Budowy Wykonawca odpowiada przed wiascicielami
nieruchomosci, ktdrych teren zostat przekazany pod budowe, za wszystkie szkody powstate na tym
terenie.
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4. DOKUMENTACIA PROJEKTOWA

Warunkiem rozpoczecia robét budowlanych jest pisemne zatwierdzenie dokumentéw
Wykonawcy lub ich czesci przez Zamawiajgcego oraz uzyskanie decyzji o pozwoleniu na budowe
lub o pozwoleniu na realizacje inwestycji.

Zamawiajgcy dostarcza Dokumentacje projektowa, w oparciu o ktérg Wykonawca robét
budowlanych ma prowadzi¢ prace budowlane.

5. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Dokumentacja Projektowa, STWIiORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Zamawiajgcego Wykonawcy stanowig czes$é kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w chodby
jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jak gdyby zawarte byty w catej dokumentaciji.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w STWIORB beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktdrych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywacé bliskg zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowa
lub STWIORB i wptynie to na niezadowalajgcy jako$é elementu budowli, to takie materiaty beda
niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

6. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdét. Wykonawca dostarczy, zainstaluje
i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce w tym: ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony
robét i innych. Inspektor nadzoru dokona odbioru wtasciwego ogrodzenia i oznaczenia placu budowy.
Zabezpieczenie prowadzonych robdt nie podlega odrebnej zaptacie.

7. OCHRONA WtASNOSCI PUBLICZNEJ | PRYWATNE)

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtfasnosci
publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robdt lub
brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci
prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swdj koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnosc.
Stan naprawionej wiasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Przed przystgpieniem do wykonywania robét budowlanych Wykonawca jest zobowigzany do
sporzadzenia inwentaryzacji fotograficznej obiektéw, drég i pozostatych elementéw
zagospodarowania terenu w obszarze terenu inwestycji i dojazdu do tego terenu.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne
oraz musi uzyska¢ od odpowiednich wtadz, bedgcych wtascicielami tych urzadzen, potwierdzenie
informacji o ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni w czasie trwania robdt wtasciwe oznakowanie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen.
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8. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé, w czasie prowadzenia robot, wszelkie przepisy
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie realizacji inwestycji Wykonawca zobowigzuje sie do przestrzegania i stosowania
nastepujgcych rozwigzan zawartych w Decyzji Srodowiskowej, chronigcych s$rodowisko
i pozwalajacych zminimalizowad jego negatywne oddziatywanie na lokalne zasoby przyrodnicze.

Wykonawca robét przed rozpoczeciem prac, zobowigzany jest do wykonania inwentaryzacji
przyrodniczej. W celu ochrony srodowisk przyrodniczo cennych, w czasie prowadzenia robét nalezy
zapewni¢ nadzor botaniczny, herpetologiczny oraz ornitologiczny, jezeli bedzie to konieczne.
Stanowiska wystepowania roslin, pftazéw, gaddéw oraz ptactwa cennych przyrodniczo nalezy
tymczasowo zabezpieczy¢, badz ustalié¢ czy obszar prowadzonych prac budowlanych nie oddziatuje na
bytowanie cennych gatunkdéw.

9. MATERIALY SZKODLIWE DLA OTOCZENIA

Materiaty, ktore w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie wolno stosowaé materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o natezeniu
wiekszym od dopuszczalnego. Wszystkie materiaty uzyte do robdt musza mie¢ sSwiadectwa
dopuszczenia do stosowania wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwos$¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy, Wykonawca powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatdw od wtasciwych organdw administracji panstwowej.

Utylizacja materiatow szkodliwych pochodzgcych z demontazu nalezy do Wykonawcy i nie
podlega dodatkowej optacie.

10. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY

Podczas realizacji robét Wykonawca przestrzega¢ bedzie przepisow dotyczacych BHP.
W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenistwa publicznego. Uznaje sie, ze wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
kontraktowej.

11. MATERIALY

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcg raporty z badan terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrodta.
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Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: opfaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i
zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy budowie, zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach Umowy, bedg wykorzystane do robdt lub odwiezione na odkfad,
odpowiednio do wymagan Umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Wbudowanie materiatéw bez akceptacji Inspektora nadzoru moze skutkowac brak odbioru
robot oraz nakazem rozbidrki na koszt Wykonawcy robdét budowlanych.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty (do czasu, gdy bedg one
potrzebne do wbudowania) byty zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swojg jakos¢
i wtasciwosci oraz byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Przechowywanie materiatéw
musi odbywaé sie na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danego materiatu oraz w sposdéb
skutecznie zabezpieczajacy przed dostepem osdb trzecich.

Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materiatéw powinny by¢ po zakorczeniu robdt
doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

— KONSTRUKCJE DREWNIANE

Drewno budowlane w catosci pozyskane bedzie z zakupu, przez Wykonawce. Do celéw
budowlanych stosuje sie drewno przechowywane w stanie powietrzno-suchym. Wytrzymatosé
drewna zalezy od jego gatunku i klasy, od wad wrodzonych, zdrowotnosci, uszkodzerh mechanicznych
i stopnia zawilgocenia. Nieprawidtowosci w uktadzie wtékien, jak falistos¢ wtékna o przebiegu
skosnym itp., obnizajg wytrzymatos¢ drewna. Seki stabo wyrosniete, murszejace, znajdujace sie
w poblizu krawedzi drewna tartego znacznie ostabiajg jego przekrdj, zmniejszajg wytrzymatosc.
Tarcica z takimi wadami nie nadaje sie do konstrukcji drewnianych i powinna by¢ wysegregowana. Do
celéw konstrukcyjnych nalezy dobiera¢ drewno o mozliwie réwnolegtym do krawedzi uktadzie
wtdkien i o mozliwie matej ilosci sekdw.
Sortymenty i klasy drewna:

a) drewno na stemple budowlane — otrzymuje sie z wyrebu drzew iglastych po oczyszczeniu
z sekéw i okorowaniu. W zaleznosci od dtugosci i srednic drewno na stemple budowlane
dzieli sie na: dtuzyce, ktody i wyrzynki. Drewno na stemple budowlane powinno odpowiadac
okreslonym normom i warunkom jako$ciowym.

b) tarcica iglasta — dzieli sie na tarcice nieobrzynang i tarcice obrzynang. W robotach ciesielskich
stosuje sie prawie wylgcznie tarcice obrzynang z drewna iglastego. W zaleznosci od
wymiaréw przekroju poprzecznego, tarcica obrzynana dzieli sie na deski, bale, listwy, taty,
krawedziaki i belki.

W zaleznosci od cech fizycznych drewna, tarcica dzieli sie na klasy. Przy obliczaniu konstrukcji
drewnianych (zgodnie z normg PN-B-03150) nalezy stosowac¢ drewno nastepujacych klas: C24, C30,
dopuszczalne C18, C35, C40).

Wytrzymatos$¢ charakterystyczna drewna wg normy PN-EN 338. Drewno konstrukcyjne - Klasy
wytrzymatosci:
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Oznaczenie Klasy drewna
C24 c3o
Zginanie 24 30
Rozcigganie wzdiue widkien 14 18
Sciskanie wzdluz witkien 21 23
Sciskanie w poprzek wikien 5.3 5.7
Scinanie wzdhe widkien 25 3
Rozcigganie w poprzek widkien 0.4 04
Dopuszczalne wady tarcicy:

Wady C30 C24

Seki w strefie marginalnej do 1/4 1/4 do 1/2

Seki na calym przekroju do 14 174 do 113

Skret witkien do 7% do 10%
Peknigcia, pecherze, zakorki | zbitki:
a) ghebokie 1/3 172
b} czobowe 11 11
Zanilizna niedopuszczalna
Chodniki cwadzie niedopuszczalne
Szerokost sojdw 4 mm | & mm
Oblina dopuzzczalna ma diugosci dwu krawqdzi_zajmujau:.a do 174 szerokoscl lub
dlugosci
Krzywizna podtuzna:
a. ptaszczyzn 30 mm - dla grubosci do 38 mm
10 mm - dla grubosci do 75 mm
b. bokdéw 10 mm - dla szerokosci do 75 mm

5 mm - dla szerokosci > 250 mm
Wichrowatos¢ 6% szerokosci
Krzywizna poprzeczna 4% szerokosci
Rysy, falisto$¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchytek grubosci i szerokosci elementu.
Nieréwnos¢ ptaszczyzn - ptaszczyzny powinny by¢ wzajemnie réwnolegle, boki prostopadte,
odchylenia w granicach odchytek.
Wilgotnos¢ drewna iglastego stosowanego na elementy konstrukcyjne powinna wynosi¢ nie
wiecej niz:
— dla konstrukcji na wolnym powietrzu - 23%,
— dla konstrukcji chronionych przed zawilgoceniem - 18%.
Konstrukcje bedg wykonywane i eksploatowane na wolnym powietrzu. Wilgotnos$¢ drewna
iglastego zastosowanego do wykonania konstrukcji powinna wynosi¢ 23%.
Tolerancje wymiarowe tarcicy:
a) odchytki wymiarowe desek powinny by¢ nie wieksze:
— w dtugosci: do + 50 mm lub do - 20 mm dla 20% ilosci,
— w szerokosci: do +3 mm lub do -1 mm,
— wgrubosci: do+1 mm lubdo -1 mm;
b) odchytki wymiarowe bali - jak dla desek.
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— UMOCNIENIA Z KAMIENIA

Umocnienie z kamienia nalezy wykona¢, uwzgledniajac predkos¢ wody w korycie.

Kamien do budowli regulacyjnych powinien by¢ wytrzymaty na wptywy atmosferyczne,
dziatanie wody i mrozu, nie moze ulega¢ wietrzeniu, powinien mieé¢ duzy ciezar witasciwy i mie¢
odpowiednig wielko$é poszczegdlnych bryt. Warunki te spetniajg: granit, porfir, andezyt, piaskowiec
kwarcytowy, dopuszczalny jest takze melafir zwiezty o teksturze afanitowej. Nieodpowiednie:
piaskowce z lepiszczem ilastym, wapienie porowate. Grubosci warstw z umocnienia kamieniem
nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

12. DOSTARCZENIE WODY NA PLAC BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do zaopatrzenia placu budowy w zbiornik wody. Zbiornik
powinien zosta¢ zabezpieczony przed zanieczyszczeniem oraz przed przedostaniem sie osob
niepowotanych. Napetnienie zbiornika moze odby¢ sie za pomocg beczkowozu. Wykonawca ma
w obowigzku uzupetnianie wody w zakresie wymaganym wykonywanymi aktualnie czynnosciami
wymagajgcymi konkretnej ilosci wody.

13. DOSTARCZENIE ENERGII ELEKTRYCZNEJ NA PLAC BUDOWY

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia na plac budowy energii elektrycznej w postaci
agregatéw pradotwodrczych w ilosci umozliwiajgcej statg prace sprzetu, oswietlenia i innych
elementow.

14. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ wykonywanych robdt i bedzie gwarantowal przeprowadzenie
robot.

Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt musi by¢ utrzymany
w dobrym stanie technicznym i w gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy, na zadanie, Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli przewiduje sie mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje.

Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
technologicznych, nie zostang przez Inspektora nadzoru dopuszczone do robaot.

15. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robdt i na wtasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwat na biezgco i na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na Teren budowy.

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatéw sprzetu nai z terenu robot.
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Liczba s$rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym Umowa.

16. WARUNKI WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Warunki wykonania robot:

— Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia na Terenie budowy odpowiedniej liczby
wykwalifikowanego personelu, odpowiednich maszyn oraz narzedzi niezbednych do
wykonania Robét;

— Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robdt zgodne z Umowa oraz za jakos¢
stosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg
projektows;

— Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wyznaczenie potozenia wszystkich
elementéw zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w zatwierdzonej Dokumentacji
projektowej;

— Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczaniu robdét zostang, jesli wymagad tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wtasny koszt;

— Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢;

— Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji projektowej,
innych normach i instrukcjach;

— Inspektor nadzoru jest upowazniony do inspekcji wszystkich robdt i kontroli wszystkich
materiatdéw dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych;

— Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pdiniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot;

— Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca;

— W przypadku opdznien realizacyjnych budowy, stwarzajgcych zagrozenie dla finalnego
zakonczenia robdt, Inspektor nadzoru ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone
roboty na koszt Wykonawcy;

—  Wszelkie koszty pomiaréow geodezyjnych zwigzanych z realizacjg inwestycji ponosi
Wykonawca;

— Po zakonczeniu wszelkich robot budowlanych i montazowych Wykonawca na witasny koszt
sporzadzi dokumentacje powykonawczg budowlang i geodezyjna.

17. KONTROLA JAKOSCI

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac zatozong jakos¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robodt i jakosc
materiatdow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wifaczajac personel, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdbw oraz robodt
z czestotliwoscig zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
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w Dokumentacji projektowej i STWIiORB. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwosé sg okreslone w normach i wytycznych. Wykonawca dostarczy swiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia isprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen, sprzetu, zaopatrzenia,
pracy personelu lub metodyki badawczej beda w formie pisemnej przekazywane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru.

17.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ)), w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjna gwarantujgce wykonanie roboét
zgodnie z dokumentacja projektowa.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

— organizacje wykonania robdt, w tym termin i sposéb prowadzenia robot

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét

— plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

— wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

— wykaz oséb odpowiedzialnych za terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robdt

— system (sposoéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig robot

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem

— sposo6b i procedure pomiaru badan

— sposoéb i forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych

Sporzadzony PZ) jest podstawg egzekwowania przez Inspektora nadzoru zachowania zasad
bhp i prawidtowych procedur wykonywania robét przez Wykonawce i jego pracownikow.

17.2. Pobieranie prébek

Zaleca sie pobdr prébek losowo, metodg statystyczng, opartg na zasadzie, ze wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobieristwem wytypowane do
badan. Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia pojemnikow do pobrania probek,
zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru. Prdbki dostarczone przez Wykonawce do badan beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inspektor nadzoru.

Inspektor nadzoru moze zleci¢c Wykonawcy przeprowadzenie dodatkowych badan tych
materiatow, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem
i prowadzeniem dodatkowych badan ponosi Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
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17.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania, stosowaé mozna wytyczne krajowe
albo inne procedury zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji.

17.4. Raporty z badan

Kierownik budowy jest zobligowany przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw
z wynikéw badan jak najszybciej, nie pdziniej jednak niz w terminie okreslonym w Programie
zapewnienia jakosci. Kierownik budowy jest zobligowany do opracowania i przekazania do akceptacji
Programu zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi nadzoru na
formularzach wedtug dostarczanego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

17.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Inspektor nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw
powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy. Ocena zgodnosci materiatow i robdt z wymaganiami
nastgpi na podstawie wynikéw badan kontrolnych wykonanych przez Inspektora nadzoru oraz
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru powinien pobieraé probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Wyrazne rozbieznosci miedzy wynikami badan beds podstawg dla
Inspektora nadzoru do oceny zgodnosci materiatéw i robot z dokumentacjg projektowg wytgcznie na
podstawie badan wtasnych. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. Koszty powtdrnych badan
i pobierania préobek zostang poniesione przez Wykonawce.

18. DOKUMENTACIA BUDOWY

Dokumentacje Budowy, w rozumieniu Prawa Budowlanego i Umowy, stanowia
w szczegdlnosci:
— Pozwolenie na budowe lub zgoda na realizacje inwestycji wraz z Projektem Budowlanym;
— Dziennik budowy;
— Dokumenty Wykonawcy;
— Harmonogram Robdt;
— Wszelkie uzgodnienia, zezwolenia, zatwierdzenia wydane przez odpowiednie wiadze;
—  Wszelkie umowy prawne, uzgodnienia i umowy ze stronami trzecimi;
— Protokoty z narad;
— Protokoty z prdéb, inspekcji i odbioréw;
— inne zgodnie z warunkami umowy.
Dokumentacja Budowy oraz wszelkie inne zwigzane z realizacjg Umowy dokumenty beda
przechowywane w biurze budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Wszelkie dokumenty
budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru oraz przedstawiane do wgladu
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Zamawiajgcemu na jego zyczenie. Dokumenty te bedg wymagane podczas Odbioréw i Prdb
Koricowych Robdt.

19. OBMIAR ROBOT BUDOWLANYCH

Obmiar robot bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z Dokumentacjg projektowg, w jednostkach ustalonych w jej tresci. Obmiaru robdt dokonuje
Wykonawca po powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robdt i terminie
obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru.

Do pomiaru uzywane beda tylko sprawne narzedzia pomiarowe, posiadajgce czytelng skale,
jednoznacznie okreslajacg wykonany pomiar. Wyniki bedg wpisane do ksigzki obmiaréw. Btedy lub
przeoczenia w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub innym dokumencie nie zwalniajg
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Btedne dane zostang poprawione wedtug
instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ waine sSwiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

Obmiary bedg przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem kolejnych robét budowlanych,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszych przerw w robotach. Roboty pomiarowe do obmiaru
oraz nieodzowne obliczenia powinny by¢ wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny. Wykonany
obmiar robdét powinien zawieraé:

— podstawe wyceny i opis robét;

— ilos¢ przedmiarowq robét;

— date obmiaru;

— miejsce obmiaru przez podanie: elementu, wykonanie szkicu pomocniczego;

— obmiar robét z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci - dtugosé x szerokosé x wysokosé

(lub gtebokos¢) x ilosé = wynik obmiaru;

— ilos¢ robdt wykonanych od poczatku budowy;
— dane osoby sporzadzajgcej obmiaru.

20. ODBIOR ROBOT

20.1. Wymagania ogélne

Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Gotowosé danej czesci
Robdt zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru i Zamawiajgcego.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$é do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym
fakcie Inspektora nadzoru i Zamawiajgcego. Osiggniecie gotowosci do odbioru musi potwierdzi¢
wpisem do dziennika budowy Inspektor nadzoru. Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru
kompletng i prawidtowg dokumentacje powykonawczg i dokumentacje budowy. Kompletnosé
dokumentdéw powykonawczych nalezy uzgodnic z Inspektorem nadzoru.
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Komisja odbierajgca roboty zapozna sie z realizacjg robdt, zwtaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajgcych i robdét poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robét
poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

Przebieg przejecia robot:

— Sprawdzenie i przekazanie kompletnosci dokumentéw wymaganych postanowieniami
Umowy i Prawa Budowlanego;

— Sprawdzenie kompletnosci i poprawnosci wykonania robdt poprzez weryfikacje ich zgodnosci
z postanowieniami Umowy, Dokumentacjg projektowa, polskimi normami oraz sztuka
budowlang;

— Podpisanie protokotu odbioru koncowego.

Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty do odbioru ostatecznego:

— dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy;

— szczegdtowe specyfikacje techniczne;

— dzienniki budowy;

— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan oznaczen laboratoryjnych;

— certyfikaty lub deklaracje zgodnos$ci wbudowanych materiatow;

— dokumentacje techniczng dotyczagcg poprawnosci wykonania robdt budowlanych,
sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentdéw odbioru, jezeli bedzie wymagana przez Inspektora nadzoru;

— geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia;

— inne dokumenty majgce zasadnicze znaczenie podczas realizacji robét lub bedace
nieodtgczng czescig ww. dokumentow.

W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

20.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci ijakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioru robdét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesSci robot zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidér przeprowadzony bedzie niezwtocznie,
nie pozniej jednak, niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomieniem o tym takze Inspektora. Jakosc¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor
nadzoru na podstawie dokumentdw zawierajgcych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w zestawieniu z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i
uprzednimi ustaleniami.
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20.2. Czynnosci rozruchowe — napetnianie zbiornikéw

Pierwszego napetnienia zbiornikdbw mozna dokonaé¢ po zakonczeniu budowy catosci
zbiornikdw i po otrzymaniu pozwolenia na uzytkowanie (chyba, ze przy odbiorze robét budowlanych,
bedzie wymagane napetnienie prébne celem sprawdzenia prawidtowosci wykonania robét).

Przed wykonaniem czynnosci pierwszego napetnienia nalezy:

e dokonaé przegladu zbiornikdéw i dokonac (jesli to mozliwe, bez prébnego napetnienia)
odbioru technicznego terenu zalewu. Nalezy zwrdéci¢ na znajdujace sie w czaszy zbiornikdw
ewentualne zanieczyszczenia lub pozostatosci czesci roslin lub po karczowaniu drzew,
krzakéw itp., ktore nalezy usungg;

e sprawdzi¢ poprawnos¢ wykonania wszystkich urzgdzen pomiarowych zainstalowanych na
obiekcie;

e skompletowad petng dokumentacje obiektu.

21. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowag ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okredlone dla tej roboty
w Dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe robét beda obejmowac:
— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami;
— warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy;
— wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami;
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko;
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami;
— do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Wszystkie niezbedne koszty robdt tymczasowych i prac towarzyszgcych winny byé
uwzglednione w oferowane] cenie za realizacjg przedmiotowego zamodwienia. Cena jednostkowa
pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé wszystkie roboty
tymczasowe i prace towarzyszace, jak réwniez inne czynnosci, badania i wymagania.

22. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2019 r. poz. 1186 ze zm.);

[2] Ustawa z dnia 20 lipca 2017 r. — Prawo wodne (Dz. U. 2018 poz. 2268 ze zm.);

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26. czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy
montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z 2002r.Nr 108, poz. 953);

[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczeristwa pracy
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. z 2003r.Nr 47, poz. 401);

[5] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego;
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[6] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczeristwa i ochrony zdrowia. (Dz. U. 120,
poz. 1126);

[7] Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 (Dz.U. 2019 poz. 266 ze zm.);

[8] PN-EN 338 (wersja angielska) Drewno konstrukcyjne — Klasy wytrzymatosci;

[9] PN-EN 336 (wersja angielska) Drewno konstrukcyjne — Wymiary, odchytki dopuszczalne.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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Il. ROBOTY POMIAROWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
pomiarowych w ramach zadania nr 5 ,Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Mita —
Wspomnienie Goérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji
przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji ,, Kompleksowy projekt adaptacji lasow
i leSnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach
gorskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robdt pomiarowych obejmuje:
— zatozenie sytuacyjnej i wysokosciowej osnowy realizacyjnej rowniez w oparciu o osnowe
geodezyjng,
— wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe urzadzen wodnych oraz innych obiektow
towarzyszacych objetych tym zadaniem/opracowaniem,
— przeniesienie punktow istniejgcej osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej poza
granice robot ziemnych (jezeli wystepuja).

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawowe — sg zgodne zobowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatéw

Do oznaczenia punktéw gtdwnych i wierzchotkowych nalezy stosowac prety stalowe lub rury
metalowe o dtugosci okoto 0,50 m, a do oznaczenia pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki
drewniane/prety stalowe dtugosci okoto 0,30 m.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowac materiaty zgodne z instrukcjami
technicznymi G-1i G-2.

3. SPRZET
3.1. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego urzadzen wodnych oraz punktéw wysokosciowych nalezy
stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity, tachimetry,
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— odbiorniki GNSS 0,

— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

— faty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia urzadzern wodnych i ich punktéw wysokosciowych

powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.
Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajgcego dane zawierajgce
wspotrzedne punktow gtéwnych. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego,
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do prawidtowej
realizacji robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje iuprawnienia. Odtworzenie znakéw geodezyjnych nalezy prowadzi¢ w uzgodnieniu
z osrodkami geodezyjnymi. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora nadzoru
o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych i reperdw roboczych. Kwestia
btedéw wynikajgcych z nieprawidtowych danych uzyskanych od Zamawiajgcego powinna by¢
regulowana odpowiednimi zapisami umowy na wykonanie inwestycji. Wykonawca powinien
sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowe] s3 zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne i punkty posrednie musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéow. Forma i wzér tych oznaczen powinny byé zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robdt. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji
robot nalezg do obowigzkéw Wykonawecy.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca zgtosi te prace do wihasciwego Powiatowego
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej, a nastepnie pobierze dane dotyczgce osnowy
geodezyjnej oraz granic nieruchomosci objetych inwestycjg. Wykonawca uzgodni z wtasciwym
Geodetg Powiatowym sposdb odtworzenia, po zakorczeniu inwestycji, zniszczonej bgdz uszkodzonej
osnowy geodezyjnej podlegajgce ochronie prawnej, zlokalizowanej w obszarze prowadzonych robét.
W oparciu o materiaty przekazane przez Zamawiajacego oraz pobrane z PODGiK Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia
robét.
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5.2. Wyznaczenie punktéw urzadzen wodnych, punktéw wysokosciowych i konturéw nasypow
i wykopow

Punkty wierzchotkowe urzadzen wodnych i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane
w sposob trwaty, przy uzyciu palikédw stalowych.

Punkty osiowe urzadzen wodnych powinny byé wyznaczone w terenie przy pomocy mocnych
pali lub rur. Tyczenie obiektu wymaga: wytyczenia osi podtuznej obiektu, osi przeszkody, osi podpér,
punktéw przeciecia osi podpdr z osig podifuzng obiektu, obrysu charakterystycznych elementéw
obiektu.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze).

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonywaniem urzadzen
wodnych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych
budowlach. W przypadku braku takich punktéw repery robocze nalezy zatozy¢ przy uzyciu stupkéw
betonowych osadzonych w gruncie/skale w sposéb wykluczajgcy osiadanie i sposdb zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru.

Roboty zwigzane z wyznaczeniem konturdéw nasypdw polegajg na oznaczeniu krawedzi
podstawy nasypu z pomocg widocznych palikdw, skarpownikéw lub wiech w odstepach nie
wiekszych niz co 50 m.

5.3. Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granice robot wraz z odtworzeniem wysoko$ciowym
moze by¢ wykonane tylko przez uprawnione do tego rodzaju prac jednostki geodezyjne. Projekt
osnowy nalezy uzgodni¢ z Osrodkiem Dokumentacji Geodezyjnej i Kartografii. Prace zwigzane
z przeniesieniem osnowy geodezyjnej wraz z odtworzeniem wysokosciowym nalezy prowadzi¢ pod
nadzorem i w uzgodnieniu z ODGiK, atermin wykonania prac uzgodni¢ z Inspektorem nadzoru
i Osrodkiem DGiK.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych
w obowigzujgcych instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg robét jest:
— ha (hektar) lub m* (metr kwadratowy) — przy robotach powierzchniowych

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robét w terenie nastepuje na podstawie szkicow idziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przektada Inspektorowi
nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostki obmiarowej za wyznaczenie punktéw wierzchotkowych i osiowych urzadzen
wodnych i punktéw wysokosciowych wraz z wszelkimi obiektami ujetych w tym zadaniu obejmuje:

str. 22

,»‘v I n Stytu t INSTYTUT OZE SP. Z 0.0.
LIZE



Zadanie nr 5 pn. Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

— zatozenie i utrzymanie realizacyjnej osnowy geodezyjnej, wyznaczenie punktéw gtéwnych osi
urzadzen wodnych i punktow wysokosciowych, uzupetnienie osi urzadzen wodnych
dodatkowymi punktami,

— inwentaryzacje roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

—  koszty osrodkow geodezyjnych, wynikajace z obowigzujacych przepisow,

— przeniesienie punktow panstwowej osnowy geodezyjnej poza granice robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych

[2] Instrukcja techniczna G-I. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

[3] Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

[4] Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

[5] Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

[6] Ustawy - Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989 r (Dz. U. z 2019 r. poz. 725) [1].
Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowiazku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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lll.  ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z rozbiérkami w ramach zadania nr 5 , Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku
Mita — Wspomnienie Goérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji
przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji ,, Kompleksowy projekt adaptacji lasow
i leSnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach
gorskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robdt obejmuje rozbidrke:

istniejgcych umocnien potoku,

— przepustu z przyczétkami betonowymi,

— zastawki,

— dwodch mnichdw,

— istniejacej konstrukcji drewniano-kamiennej miedzy zbiornikiem 2 3,

— istniejacej konstrukcji zelbetowej przy zbiorniku 3,

— zasypanie istniejagcego fragmentu rowu wraz z rozbidrka istniejagcych przyczétkow
betonowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
— Roboty rozbiérkowe — roboty budowlane majace na celu demontaz elementéw wchodzacych
w sktad istniejgcego obiektu budowlanego
— Odpad - kazda substancja lub przedmiot, ktdrych posiadacz pozbywa sie, zamierza pozby¢
lub do ich pozbycia jest zobowigzany.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY

Rozbidrce podlegajg konstrukcje betonowo-kamienne oraz drewniane. Materiat pochodzacy
z rozbiérek staje sie wtasnoscia Wykonawcy i nie bedzie wykorzystany przy realizacji niniejszego
zamierzenia inwestycyjnego. Materiaty rozbiérkowe okreslone przez Inspektora nadzoru jako
niepotrzebne Wykonawca winien ztozy¢é w pryzmy na miejscu budowy lub odtransportowaé na
sktadowiska przy zachowaniu przepiséw odnosnie ochrony srodowiska i zagospodarowania odpadow.
Decyzje o ewentualnej przydatnosci materiatdéw z rozbiérki i miejscu ich sktadowania podejmuje

Inspektor nadzoru w porozumieniu z Inwestorem.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Sprzet wymagany do robét rozbiérkowych to: samochdd skrzyniowy,
kliny, mtoty. Pozostaty sprzet uzywany w robotach rozbidrkowych powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i uzyskaé¢ akceptacje Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac
niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Wszystkie materiaty rozbiérkowe uzyskane w czasie wykonywania robdt rozbiérkowych
mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru.
Zatadunek, transport i roztadunek materiatdéw nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Roboty rozbidrkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich obiektéw, w stosunku
do ktdrych zostato to przewidziane w dokumentacji projektowej. Obiekty znajdujace sie w pasie
robot, nie przeznaczone do usuniecia, powinny by¢ przez Wykonawce zabezpieczone przed
uszkodzeniem. Jezeli obiekty, ktére majg by¢ zachowane, zostang uszkodzone lub zniszczone przez
Wykonawce, to powinny one by¢ odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposdb zaakceptowany przez
Zamawiajacego.

Roboty rozbiérkowe obejmujgce usuniecie obiektow z terenu budowy, odbywajg sie zgodnie
z dokumentacjg projektowg, lub wskazaniami Inspektora nadzoru. Roboty rozbiérkowe mozna
wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w SST lub przez Inspektora nadzoru.
W przypadku robdt rozbiérkowych nalezy dokonac:

— odkopania obiektéw,

— ustawienia przenos$nych rusztowan przy obiektach wyzszych od okoto 2 m,

— rozbicia elementdw, ktérych nie przewiduje sie odzyskaé, w sposéb reczny lub

mechaniczny z ew. przecieciem pretdw zbrojeniowych i ich odgieciem,

— demontazu prefabrykowanych elementéw,

— wywozu zdemontowanych elementéw we wskazane miejsce.

Elementy i materiaty, ktére stajg sie wiasnosciag Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu
budowy. Doty (wykopy) po usunietych obiektach lub ich elementach, znajdujace sie w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg beda wykonywane wykopy, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Doty,
w miejscach gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw, nalezy wypetni¢ warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescié.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych.
Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach, ogrodzen
i przepustéw powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania robot ziemnych.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi robot sa:

— 1 m?(metr szescienny) lub 1 kpl (komplet) dla rozbidrki wskazanych elementéw.
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8. ODBIOR ROBOT
Roboty rozbiérkowe uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli
wszystkie wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatno$¢ nalezy przyjmowac¢ na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena

wykonania robot obejmuje:

— wyznaczenie zakresu prac,

— oznakowanie i zabezpieczenie obszaru prac pod wzgledem BHP,

— przeprowadzenie demontazu,

— rozdrobnienie zdemontowanych elementoéw,

— oczyszczenie podtoza po zdemontowanych elementach,

— przetransportowanie odpaddw z miejsca rozbidrki.

Cena robot obejmuje w przypadku wywozu i utylizacji odpadow:
— zatadunek odpadow,
— zabezpieczenie tadunku,
— przewdz odpaddéw do miejsca utylizacji,
— utylizacje odpaddw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] STWIORB ,Wymagania ogdlne”

[2] Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62 z 2001 roku poz. 628 ze zmianami).

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczeristwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. z 2003 r Nr 47 poz. 401, ze zmianami.)

[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika budowy,

montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace

bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowiazku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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v. KARCZOWANIE PNI DRZEW | KRZEWOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z karczowaniem pni drzew i krzewéw w ramach zadania nr 5 ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gdrnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana, jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robdt obejmuje:
— karczowanie pni drzew i krzewoéw.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe — sg zgodne zobowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Sprzet pomiarowy
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktory zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
—  pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia,
—  spycharki.
Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na
wtasciwosci gruntu podtoza.
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4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatéow

Pnie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Pnie przedstawiajgce wartos¢ jako
materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny byé transportowane w sposéb nie
powodujgcy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty zwigzane z usunieciem zbednej roslinnosci obejmujg wykarczowanie pni drzew
i krzakdéw, wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie
dotéw badz inne formy utylizacji wykarczowanych pni. Zamawiajacy jest odpowiedzialny za uzyskanie
zgody na prace zwigzane z usunieciem zbednej roslinnosci. Wykonawca jest zobowigzany do
zabezpieczenia przed uszkodzeniami roslinnosci istniejgcej, nie przeznaczonej do usuniecia. Jezeli
roslinnos¢, ktéra ma byé zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to
powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposdb zaakceptowany przez odpowiednie
wtadze.

W pasie robét ziemnych, nalezy wykonaé karczowanie pni drzew i krzakdow. Poza miejscami
wykopow, doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagesci¢. Doty w obrebie przewidywanych wykopdw, nalezy tymczasowo zabezpieczyé
przed gromadzeniem sie w nich wody.

Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami
ST lub wskazaniami Inwestora. Specjalistyczny sprzet, dopuszczony do zniszczenia pozostatosci po
usunieciu roslinnosci powinien byé uzytkowany zgodnie z zaleceniami producenta sprzetu.
Pozostatosci po przerébce powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg robét jest:
— ha (hektar) — przy mechanicznym karczowaniu krzakéw i karpin.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnosé nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robot obejmuje:
— wykarczowanie krzakow,
— zagospodarowanie pniakow po karczowaniu i materiatu z karczowania krzakdéw zgodnie
z ustaleniami z Inwestorem, z ewentualnym przewozem w miejsce wskazane przez Inwestora
— zasypanie dotéw,
— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robat.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1] Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogdlnych
przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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V. FORMOWANIE CZASZY ZBIORNIKOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych zformowaniem czaszy zbiornikbw w ramach zadania nr 5 ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gdrnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robdt obejmuje:

— odmulanie zbiornikéw (wykonanie wykopu) z rozplantowaniem odktadu,

— uksztattowanie czaszy zbiornikow,

— plantowanie powierzchni skarp i dna zbiornikéw.

1.4. Okreslenia podstawowe

— Grunt —rozumie sie tu zarowno grunty, jak i skaty,

— Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia oraz przyjmujaca obcigzenia
od Srodkdéw transportowych i urzgdzen na i w korpusie drogowym,

— Gtebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robdét ziemnych, wyznaczonych w osi
wykopu,

—  Wykop ptytki —wykop, ktérego gtebokosé jest mniejsza niz 1 m,

—  Woykop sredni —wykop, ktérego gtebokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m,

—  Wykop gteboki — wykop, ktérego gtebokosé przekracza 3 m,

— Odktad — miejsce odwiezienia gruntéw pozyskanych z wykopow,

— Skarpa — zewnetrzna umocniona boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztatcie
i nachyleniu dostosowanym do wtasciwosci gruntu i lokalnych uwarunkowan.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne zasady wykorzystania gruntow

Charakterystyka gruntéw wystepujacych w wykopach zostata okreslona w Dokumentacji
Projektowej na podstawie przeprowadzonych badan geotechnicznych. Szczegétowe dane
geotechniczne zawarte s3 w dokumentacji geotechniczne;.
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Przed przystgpieniem do robét ziemnych Wykonawca ma obowigzek wykona¢ analize jakosci
gruntu w wykopach, celem oceny przydatnosci gruntu do ponownego uzycia.

Grunt powinien by¢ odwieziony przez Wykonawce na tymczasowy odktad po uzgodnieniu
z Inspektorem nadzoru, z zatozeniem pdiniejszego wykorzystania gruntu lub jego utylizacji.
Zapewnienie terendw naodktad nalezy do obowigzkéw Wykonawcy i powinno byé zgodne
z obowigzujgcymi przepisami. Grunt nadajgcy sie do ponownego uzycia podlega przewiezieniu na
miejsce ponownego wykorzystania.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktory zapewnia
prawidtowe wykonanie robdt. Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— koparek podsiebiernych i wtékowych,
— spycharek ggsienicowych,
— rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,
— walcéw mechanicznych, ubijarek mechanicznych.
Dopuszcza sie inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci
gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Wybdr srodkéw transportu oraz metod transportu powinien byé dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa,
zaréwno w obrebie pasa robét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Roboty przygotowawcze — odtworzenie osi trasy i punktow wysokosciowych, usuniecie
krzewdw i roslinnosci trawiastej oraz zdjecie humusu, jezeli wystepuje taka potrzeba, nalezy wykonaé
zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, ST oraz poleceniami inspektora nadzoru. Przed rozpoczeciem
robot wyznaczona zostanie lokalizacja i punkty wysokosciowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez Inspektora nadzoru. Przed rozpoczeciem robdét Wykonawca dokona obmiaru
terenu. Jezeli w trakcie wykonywania robot ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia podziemne nie
wykazane w Dokumentacji Projektowej (kable, przewody itp.), wéwczas Kierownik budowy w
porozumieniu z Inspektorem nadzoru powinien okresli¢ jaki jest wptyw znalezionego urzadzenia na
dalsze prowadzenie robét. Do obowigzku Wykonawcy w porozumieniu z Zamawiajacym nalezy
odszukanie zarzadcy/wtasciciela urzadzenia oraz okreslenie skali zagrozenia dalszego prowadzenia
robot w obrebie znaleziska. Po rozpoznaniu i zinwentaryzowaniu urzgdzenia podziemnego Kierownik
budowy podejmie decyzje odnosnie kontynuowania robét.
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5.2. Wykonywanie wykopéw
Wykopy powinny by¢ wykonywane w okresie stanéw wdd umozliwiajacych kontynuacje prac,
nie nalezy rozpoczynac robdt przed prognozowanymi opadami atmosferycznymi lub odwilzg. Wykopy
nalezy wykonywaé:
— koparkami podsiebiernymi, fadowarkami z zatadunkiem na samochody samowytadowcze lub
na odkfad,
— spycharkg z ew. przepchnieciem na odlegto$é podang w przedmiarze robét.
5.3. Wykonanie odmulania
Sposéb wykonania odmulenia powinien gwarantowac statecznos¢ skarpy w okresie
prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen wynikajgcych z nieprawidtowego odmulenia (lokalne
obnizenia lub inne odstepstwa od dokumentacji projektowej) obcigza Wykonawce robdt ziemnych.
Grunty z wykopdow nalezy odwiezé na czasowy odkfad, a po wykonaniu projektowanych obiektéw
wykorzysta¢ do rozplantowania i wyréwnania terenu w ich bezposrednim sasiedztwie lub, jesli
parametry gruntu na to pozwolg, urobek wykorzystaé¢ do nasypdéw przy innych obiektach. Lokalizacje
odktadu nalezy uzgodni¢ z Inspektorem nadzoru, przy czym zaleca sie wzig¢ pod uwage lokalizacje na
dziatkach nalezgcych do Inwestora. Doktadna lokalizacja ustalona zostanie na etapie rozpoczecia prac
budowlanych.

5.4. Plantowanie powierzchni skarp i dna zbiornika

Po wykonaniu odmulenia dna nalezy wyréwnaé¢ skarpy i dno zbiornika z niezbedna
doktadnoscig. Wyréwnanie skarp moze byé wykonywane recznie za pomocg topat lub sprzetem
mechanicznym. W przypadku wystepowania ubytkdéw i zanizenia w skarpach, nalezy je uzupetnié
materiatem o wtasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaty wykonane skarpy i zagescié.

5.5. Doktadnos¢ wykonywania robot

Doktadnos¢ wykonania robdét ziemnych powinna by¢é sprawdzana w miejscach
charakterystycznych. Dopuszcza sie nastepujace tolerancje: réznica w stosunku do projektowanych
rzednych robdét ziemnych nie moze przekracza¢ + 5 cm. Naprawa uszkodzen powierzchni robodt
ziemnych lub konsekwencje zanieczyszczenia Srodowiska obcigzajg Wykonawce robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zatozenia ogdlne
W czasie robdt ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne

i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywac¢ w zakresie i z czestotliwoscig gwarantujacg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci
robot i wymaganych niniejszg STWiORB.
Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robét nalezy wpisywa¢ do:

— dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

— protokotéw odbiorow Robdt zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu.
Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy o grubosci nie wiekszej niz 30 cm, lecz
nie rzadziej niz w raz na 50 mb wzmocnien. Wskaznik powinien wynosi¢ co najmniej Is=min. 0,95.

6.2. Sprawdzenie wykonania robét

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
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— odspajanie gruntdéw w sposéb nie pogarszajacy ich wiasciwosci,

— odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét i po ich zakoriczeniu,

— dokfadnos¢ wykonania wykopdéw, nasypdw i wyrdwnania skarp i dna (usytuowanie
i wykonczenie).

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét sa:
— 1 m? (metr szeécienny) wykopy i nasypy, ksztattowanie czaszy zbiornika.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jakosci robét.
Zestawienia powinny zawiera¢ daty badan i miejsca pobrania prébek.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robdt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajgcq zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen od ceny kontraktowe] za obnizong
jakosé.

Roboty poprawkowe lub rozbiérkowe i wymiane wadliwie wykonanego elementu
Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowad na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— wykonanie badan gruntéw,

— wykonanie wykopu,

— wykonanie nasypu,

— koszt doprowadzenia gruntu podtoza do wymaganych parametrow, ewentualne osuszenie,
doprowadzenie do wilgotnosci optymalnej,

— koszt zabezpieczenia skarp wykopdw przed erozjg na czas prowadzenia wszystkich robdt, do
czasu zastabilizowania skarp,

— zatadowanie gruntu na S$rodki transportowe i transport gruntu na czasowy odkiad,
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, z zatozeniem pdzniejszego wykorzystania,

— uformowanie odktadu z nadaniem odpowiednich spadkéw,

— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych,

— wszelkie koszty zwigzane z ewentualnym sktadowaniem gruntu, w tym koszty znalezienia
miejsca odktadu iuzyskania pozwolen na sktadowanie materiatdw wraz z kosztami placu
sktadowania, kosztami utylizacji itp.,

— koszt uporzadkowania i rekultywacji terenu,

— pomiar inwentaryzacji geodezyjne;j.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne -- Cze$¢ 2: Rozpoznanie i badanie
podtoza gruntowego,

[2] PN-EN ISO 14688 Rozpoznanie i badania geotechniczne -- Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw,

[3] PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw -- Czes$é¢ 1: Analiza
chemiczna,

[4] PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe -- Roboty ziemne -- Wymagania i badania.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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VI. FORMOWANIE GROBLI ZBIORNIKOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych zformowaniem grobli zbiornikbw w ramach zadania nr 5 ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gdrnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robdt obejmuje:

— formowanie i zgeszczanie nasypoéw

— uszczelnienie nasypu matg bentonitowy,

— zabezpieczenie nasypu siatka przeciw zwierzetom ryjgcym.

1.4. Okreslenia podstawowe

— Grunt —rozumie sie tu zarowno grunty, jak i skaty.

— Nasyp — budowla ziemna wykonana powyzej powierzchni istniejgcego terenu w obrebie
robét.

— Woysokos¢ nasypu — réznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczona w osi
nasypu.

— Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia oraz przyjmujgca obcigzenia
od $srodkéw transportowych i urzgdzen na i w korpusie drogowym.

— Skarpa — zewnetrzna umocniona boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztatcie
i nachyleniu dostosowanym do wtasciwosci gruntu i lokalnych uwarunkowan.

— Mata bentonitowa — bentonitowa mata hydroizolacyjna, laminowana folig polimerowa
stosowana jako izolacja przeciwwodna w budownictwie ziemnym, wytrzymatosé
na rozcigganie >8,5 kN/m.

— Siatka stalowa ocynkowana — siatka wykonana z drutu o réinym sposobie jego splotu
(ptociennym, skosnym), pleciona z ptaskich i okragtych spirali, zgrzewana, skrecana oraz
kombinowana (harfowa, petlowa, pdtpetlowa), o rdinych wielkosciach oczek, pokryta
warstwg ocynku oraz zabezpieczajgcg warstwa tworzywowa.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.
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2. MATERIALY
2.1. Ogolne zasady wykorzystania gruntow

Nasypy wykonane bedg z gruntéw naturalnych pochodzacych z wykopdéw zbiornika,
na rezerwie gruntowej lub lokalnych kopalni kruszywa, posiadajacych stosowne koncesje. Do tego
celu przydatne sg wszystkie grunty mineralne. W przypadku wystgpienia gruntdéw organicznych lub
zanieczyszczonych cze$ciami organicznymi, grunty te nalezy wbudowac¢ w wierzchnig cze$¢ nasypu
jako podtoze do zabudowy biologicznej. Grunty przeznaczone do wbudowania w nasypy powinny
uzyskac akceptacje Inspektora nadzoru. Akceptacja nastepuje na biezgco w czasie trwania robét
ziemnych na podstawie przedktadanych przez Wykonawce wynikéw polowych badan
makroskopowych, okreslonych w PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne --
Czesc 2: Rozpoznanie i badanie podtoza gruntowego. Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub
materiaty nieprzydatne, to wszelkie takie czesci nasypu zostang przez Wykonawce usuniete i
wykonane powtdrnie z gruntdw o odpowiednich wtasciwosciach na jego koszt.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i uzyska¢ akceptacje Inspektora nadzoru.
Do formowania i zageszczania nasypow nalezy uzywac wyspecjalizowany sprzet mechaniczny:
— formowanie: spycharki ggsienicowe, koparki podsiebierne i wtdkowe,
— zageszczenie: walce wibracyjne, ubijarki mechaniczne.
Dobér sprzetu do wykonania nasypdéw, a gtéwnie zageszczajgcego, zalezy od rodzaju gruntu
i grubosci zageszczanej warstwy. Do obowigzku Wykonawcy nalezy ustalenie doboru odpowiedniego
sprzetu zageszczajacego metoda doswiadczalng przed przestgpieniem do wykonania nasypéw.
Dopuszcza sie inny rodzaj sprzetu zageszczajagcego zaproponowany przez Wykonawce
i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

Wybodr srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢é dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogoéw bezpieczenstwa
zarowno w obrebie pasa robét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podtoza w obrebie podstawy nasypu

Przed przystgpieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrebie jego podstawy wykonac
roboty przygotowawcze: zdjecie warstwy humusowej, talerzowanie podtoza, wykonanie stopni lub
zrowkowanie skarp na przebudowywanych nasypach. Wykonawca przy uzyciu widocznych palikéw
wyznaczy zarysy skarp nowych nasypow. Przed przystgpieniem do wykonywania nasypow
Wykonawca dokona obmiaru terenu.

5.2. Wykonywanie nasypoéw
Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu
podtuznego, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i ewentualnymi zmianami wprowadzanymi w
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porozumieniu z Projektantem i zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru. W przypadku
wystgpienia gruntéw organicznych lub zanieczyszczonych czesciami organicznymi, grunty te nalezy
wbudowaé w wierzchnig cze$¢ nasypu jako podtoze do zabudowy biologicznej. Brakujgcy materiat
gruntowy do konstrukcji grobli nalezy pozyskaé z zakupu koncesjonowanego lub z wydobytego
urobku (w przypadku gdy grunty nadajg sie do takiego wykorzystania). Nasypy nalezy wykonywadé
metodg warstwowg réwnomiernie na catej szerokosci nasypu. Warstwy gruntu nalezy ukfadac ze
spadkiem gdérnej powierzchni, zgodnym z Dokumentacjg Techniczng. Grubo$é warstwy gruntu w
stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzetu
uzywanego do zageszczania. Grubos$¢ warstw zostanie ustalona na prébnym odcinku w obecnosci
Inspektora nadzoru. Przystgpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero
po stwierdzeniu przez Inspektora nadzoru prawidtowego wykonania zageszczenia warstwy
poprzedniej. Zaleca sie, aby warstwa po zageszczeniu miata grubos$é ok. 30 cm.

5.3. Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Nie zezwala sie na wbudowywanie gruntéw o duzej wilgotnosci, ktérych stan uniemozliwia
osiggniecie wymaganego wskaznika zageszczenia. Wykonywanie nasypdw nalezy przerwaé, jezeli
wilgotnos¢ gruntu przekracza wartos¢ dopuszczalng. W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiac
nie zageszczonej warstwy do dnia nastepnego. Jezeli warstwa gruntu niezageszczonego ulegta
nawilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zagesci¢ w czasie zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usuniecie wadliwej warstwy.

5.4. Wykonywanie nasypow w niekorzystnych warunkach atmosferycznych

Nie nalezy wbudowywac gruntdw przewilgoconych, zamarznietych iprzemieszanych ze
sniegiem lub lodem. Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w temperaturze, przy ktorej nie
jest mozliwe osiggniecie w nasypie wymaganego wskaznika zageszczenia gruntéw. W czasie opadow
Sniegu wykonywanie nasypéw powinno by¢ przerwane, a przed wznowieniem prac nalezy usungc
Snieg z powierzchni nasypu.

5.5. Formowanie nasypow
Formowany nasyp musi uzyska¢ przekrdj poprzeczny badz ksztatt geometryczny zgodny
z Dokumentacjg Projektowa.

5.6. Zageszczenie gruntu
5.6.1. Warunki ogodlne zageszczenia

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zageszczona
z zastosowaniem sprzetu odpowiadajgcego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujgcych
warunkéw. Kolejng warstwe gruntu mozna nakfadaé po stwierdzeniu uzyskania wymaganych
parametréw juz utozonej warstwy. Wykonawca zaproponuje typ sprzetu do zageszczania nasypow
w rejonie obiektéw i uzyska akceptacje Inspektora nadzoru. Zaprojektowano groble z gruntéw
spoistych, zatem stopien zageszczenia powinien wynosi¢ Is=min. 0,95. Jezeli badania kontrolne
wykazg, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe,
doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtdrnie zagescic. Jezeli powtdrne zageszczenie nie
spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia, Wykonawca powinien usung¢ warstwe
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i wbudowac nowy materiat, o ile Inspektor nadzoru nie zezwoli na ponowne préoby prawidtowego
zageszczenia warstwy.
5.6.2. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy zageszczanego gruntu oraz wybdr sprzetu i liczba przejs¢ sprzetu
zageszczajgcego, powinna by¢ ustalona przez Wykonawce doswiadczalnie.
5.6.3. Wilgotnosc¢ zageszczanego gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej,
oznaczonej na podstawie préby normalnej. Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny
przekracza¢ nastepujacych wartosci:

— w gruntach niespoistych: + 2%,
— w gruntach mato i srednio spoistych - +0% -2%.

Jezeli wilgotnos¢ gruntu przeznaczonego do zageszczenia jest wieksza od wilgotnosci
optymalnej o wartos¢ wiekszg od podanych odchylen, to grunt nalezy przesuszy¢ w sposéb naturalny
lub przez zastosowanie dodatku spoiw. Gdy wilgotnos¢ gruntu jest mniejsza, to zaleca sie jej
zwiekszenie przez polewanie woda. Sprawdzenie wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadzi¢
laboratoryjnie.

5.7. Uszczelnienie nasypéw matg hydroizolacyjng

Uszczelnienie rozktada sie na wyréwnanym i oczyszczonym podfozu. Mata ukfadana jest na
zaktady. Wielkos¢ zaktadu min. 10 cm, w projekcie przewidziano 20 cm. Grubosé bentomaty min 6
mm, wytrzymato$é na rozcigganie >8,5 kN/m. Aby zabezpieczy¢ bentomate przed rozchyleniem,
zaleca sie jej zszycie przy uzyciu specjalnego zszywacza. Na powierzchniach pochytych zaleca sie, aby
wszystkie potgczenia przebiegaty rownolegle do kierunku nachylenia. Poruszanie sie jakiegokolwiek
pojazdu bezposrednio po utozonym uszczelnieniu jest zabronione.

5.8. Zabezpieczenie nasypow siatka stalowa

Krawedzie siatki stalowej przymocowuje sie do bali drewnianych, umieszczonych w rowach
kotwigcych w podstawie i koronie skarpy grobli. Siatka zostanie przymocowana za pomoca szpilek
stalowych w ksztatcie litery ,U”, zabezpieczonych antykorozyjnie, rozmieszczonych w rozstawie co
1,0 m. Siatke napina sie tak aby nastgpito zetkniecie poszczegdlnych drutéw. Nie nalezy napinad siatki
w sposdb podobny do napinania siatek w ogrodzeniu. Siatka powinna by¢ napieta tak, aby nie ulegaty
znieksztatceniu jej oczka. Zaleca sie zastosowanie siatki stalowej tkanej, o grubosci drutu min 1 mm i
oczkach 10x10 mm, ocynkowanej oraz zabezpieczonej warstwg tworzywa.

5.9. Doktadnos¢ wykonania nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego w nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze
niz £ 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych Robét ziemnych nie moze przekraczaé
+ 1 cm i-3 cm. Szerokos$¢ korpusu nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10
cm. Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalna gtebokosé nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinna
przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3-metrowa.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zatozenia ogdlne
W czasie robdt ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne
i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywac w zakresie i z czestotliwoscig gwarantujacg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci
robot i wymaganych niniejszg STWiORB.
Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robdt nalezy wpisywa¢ do:
— dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,
— protokotéw odbioréw Robdt zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu.
Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy o grubosci nie wiekszej niz
30 cm, lecz nie rzadziej niz raz na 50 mb wzmocnien.

6.2. Sprawdzenie wykonania robét
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
— odspajanie gruntow w sposdb nie pogarszajgcy ich wtasciwosci,
— odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,
— dokfadnos¢ wykonania wykopdw, nasypdw i wyrdwnania skarp i dna (usytuowanie
i wykonczenie).
6.2.1 Doktadnos¢ wykonania wykopow, nasypow i wyréwnania skarp i dna
Pomiary dotyczgce pochylenia skarp, réwnosci powierzchni korpusu, szerokosci dna rowodw
powinny by¢ wykonywane tasmg (szablonem, tatg) o dtugosci 3 m i poziomica lub niwelatorem, w
odstepach co 30 m na odcinkach prostych, w punktach gtéwnych tuku co 20 m na tukach o R > 100 m,
co 10 m na tukach o R < 100 m oraz w miejscach, ktére budzg watpliwosci. Pomiar niwelatorem
rzednych w odstepach co 25 m oraz w punktach watpliwych wykonywac¢ przy okresleniu spadku
podtuznego powierzchni korpusu lub dna rowu

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robét jest:

— 1 m® (metr szecienny) wykonania nasypéw (z uwzglednieniem wykopdw, wykorzystania
urobku do formowania grobli, utozenia warstw grobli, rozplantowania i zagospodarowania
pozostatego gruntu lub odwozu gruntu na odktad),

— 1m? (metr kwadratowy) wykonania siatki chronigcej przed gryzoniami,

— 1m? (metr kwadratowy) wykonania uszczelnienia bentonitowg mata hydroizolacyjna.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robdt.
Zestawienia powinny zawiera¢ daty badan i miejsca pobrania prébek.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robdt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajgcq zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen od ceny kontraktowe] za obnizong
jakosc.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnosé nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena wykonania

robot obejmuje:

prace pomiarowe i przygotowawcze,

wykonanie badan gruntéw,

wykonanie nasypu,

koszt doprowadzenia gruntu podtoza do wymaganych parametréw, ewentualne osuszenie,
doprowadzenie do wilgotnosci optymalnej,

przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych,

zatadowanie gruntu na srodki transportowe i transport gruntu na czasowy odkfad
Wykonawcy, zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, z zatozeniem pdiniejszego
wykorzystania,

wszelkie koszty zwigzane z ewentualnym sktadowaniem gruntu, w tym koszty znalezienia
miejsca odktadu iuzyskania pozwolen na sktadowanie materiatdw wraz z kosztami placu
sktadowania, kosztami utylizacji itp.,

koszt uporzadkowania i rekultywacji terenu,

pomiar inwentaryzacji geodezyjnej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne -- Cze$¢ 2: Rozpoznanie i badanie

podtoza gruntowego

[2] PN-EN ISO 14688 Rozpoznanie i badania geotechniczne -- Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw

[3] PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw -Czesé 1: Analiza chemiczna
[4] PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe -- Roboty ziemne -- Wymagania i badania

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowiazku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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VIL. PRZELEWY POWIERZCHNIOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonaniem przelewéw powierzchniowych w ramach zadania nr 5 ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gdrnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robdt obejmuje:
— prace przygotowawcze;
— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej;
— umochienie powierzchni przelewdw brukiem kamiennym spoinowanym zaprawa
cementows;
— umochienie palami drewnianymi.
1.4. Okreslenia podstawowe
— Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu, spetniajgca warunki
statecznosci i odwodnienia oraz przyjmujaca obcigzenia od Srodkéw transportowych
i urzadzen na i w korpusie drogowym;
— Gtebokos¢ wykopu — rdéznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczonych w osi
wykopu;
—  Wykop ptytki —wykop, ktérego gtebokosé jest mniejsza niz 1 m;
—  Woykop sredni — wykop, ktérego gtebokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m;
—  Woykop gteboki — wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m;
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne zasady wykorzystania gruntéw
Materiat stosowany do wykonania przelewu:
— kamien na zaprawie,
— podsypka cementowo-piaskowa,
— bentonitowa mata hydroizolacyjna,
— kruszywo drobne,
— pale drewniane.
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3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— koparek podsiebiernych i wtdkowych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych.
Dopuszcza sie inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci
gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowa¢ dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do naruszenia struktury materiatdw, zniszczenia materiatéw lub zmian
wymogow technologicznych materiatéw.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Przed rozpoczeciem robdt, wyznaczona zostanie lokalizacja i punkty wysokos$ciowe wraz ze
wszystkimi zmianami, zatwierdzonymi przez inspektora nadzoru.

5.2. Wykonanie przelewéw

Utozenie nawierzchni przelewdw nastepuje po wykonaniu robdt przygotowawczych. Na gruncie
rodzimym zageszczonym do wskaznika zageszczenia l,=min. 0,95 nalezy utozy¢ warstwe ochronng
z gruntu w postaci urobku o $r. <10 mm, I;=min. 0,95 o grubosci 10 cm, nastepnie utozy¢ siatke
powlekang tworzywem zabezpieczong antykorozyjnie. Warstwy przykryé warstwa ochronng z gruntu
w postaci podsypki cementowo-piaskowej 1:4 grubosci 10 cm. Bruk kamienny w postaci kostki
prostopadtosciennej o nieregularnych krawedziach i wymiarze postawy okoto 20-40 cm oraz
wysokosci okoto 30 cm nalezy uktada¢ warstwg gr. 30 cm ze spoinowaniem zaprawg cementows.
Uktadanie kamienia nalezy rozpoczaé od utozenia linii obwodu umocnienia z najwiekszych kamieni.
Kamienie nalezy uktada¢ tak, aby szczeliny miedzy sgsiednimi warstwami mijaty sie i nie przekraczaty
12 mm. Zaprawa cementowa powinna catkowicie wypetni¢ spoiny i tworzyé monolit z brukiem, bez
wklestosci. Grubos¢ warstwy kamienia powinna by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektowg. W okresie
wigzania zaprawy cementowej powierzchnie umocnienia nalezy ostoni¢ matami lub warstwa piasku
i utrzymywacé w stanie wilgotnym co najmniej 7 dni. Umocnienie wykonanego przelewu wykonaé
z pali wbijanych w grunt Scisle obok siebie, na gtebokosé okreslong w Dokumentacji Projektowej.

5.3. Doktadnos¢ wykonywania robét
Doktadnos¢ wykonania robdt powinna by¢ sprawdzana w miejscach charakterystycznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zatozenia ogdlne
W czasie robdt Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne
i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywac¢ w zakresie iz czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci
robot i wymaganych niniejszg STWiORB.
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6.2. Sprawdzenie wykonania robét
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
— wyrdwnanie podfoza i usuniecie zanieczyszczen;
— poprawnos¢ utozenia hydroizolacji;
— poprawnos¢ utozenia warstw konstrukcyjnych pod kamieniem na zaprawie;
— rzedne i grubos¢ utozonej warstwy kamienia;
— jako$¢ materiatow i utozenia (kamien).
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét jest:
— mb (metr biezgcy) — wykonanej palisady drewnianej,
— m? (metr szeécienny) — wykonanego umocnienia narzutem kamiennym na zaprawie,
—  m? (metr szeécienny) — wykonania warstw konstrukcyjnych pod kamieniem na zaprawie,
— m? (metr szeécienny) — wykonanej podsypki pod kamien.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robdt.
Zestawienia powinny zawierac daty badan i miejsca pobrania prébek.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robot
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajgcq zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen od ceny kontraktowej za obnizong
jakosé.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena

wykonania robét obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatéw podstawowych i pomocniczych,

— wykonanie warstw konstrukcyjnych pod przelewem,

— wbudowanie kamienia,

— wykonanie badan i pomiaréw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-B-11210:1996 Materiaty kamienne - Kamien tamany

[2] PN-EN 12670:2019-07 Kamien naturalny -- Terminologia

[3] PN-EN ISO 10318-1:2015-12 Geosyntetyki -- Cze$¢ 1: Terminy i definicje
[4] PN-B-10290:1997 Utozenie i montaz geowtdkniny

[5] PN-EN 1997, Eurokod 7 — Projektowanie geotechniczne
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[6] PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 4: Oznaczanie ksztattu
ziarn -- Wskaznik ksztattu

[7] PN-EN 1097-6:2013-11 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw -- Czes$¢ 6:
Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci

[8] PN-EN 1367-1:2007 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych -- Cze$¢é 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

[9] PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wifasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 1: Analiza
chemiczna

[11] PN-EN 1097-2:2020-09 Badania mechanicznych i fizycznych wifasciwosci kruszyw -- Cze$¢é 2:
Metody oznaczania odpornosci na rozdrabnianie

[12] PN-EN 19707:2013-10 - Cement, Cement Specjalny. Sktad wymagania i kryteria zgodnosci.

[13] PN-EN 197-1:2012 - Cement Czes$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementéw
powszechnego uzytku.

[14] PN-EN 934-2+A1:2012 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu - Czes$¢ 2: Domieszki do betonu -
Definicje, wymagania, zgodnos¢, znakowanie i etykietowanie.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowiagzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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VilIl. RUROCIAG UPUSTOWY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonaniem rurociggu upustowego w ramach zadania nr 5 ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gdrnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnos$ciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robét obejmuje:
— prace przygotowawcze;
— montaz konstrukgcji.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawowe — sg zgodne zobowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

Materiaty do wykonania robdét powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowe;.
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu rurociggu upustowego s3: rurocigg z tworzywa
o $rednicy 400 mm, element demontowalny do spuszczania wody ze zbiornika o $rednicy 400 —
kolano segmentowe PE 90°, pale drewniane, fundament kruszywowy, obsypka zabezpieczajaca fr. O-
31,5 mm, Is =min. 0,95, otulina gliniana.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia

prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykazad sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— koparek podsiebiernych i wtékowych,

— spycharek ggsienicowych,

— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

— walcédw mechanicznych, ubijarek mechanicznych.
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Dopuszcza sie inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na witasciwosci
gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowa¢ dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do naruszenia struktury materiatéw. Materiaty sypkie i drobne przedmioty
nalezy zabezpieczyé przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem. Rury nalezy utozyé réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej obok siebie
i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu. Nie nalezy dopusci¢, aby
wiecej niz 1,0 m rury wystawato poza obrys srodka transportowanego. Wykonawca ma obowigzek
zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogdéw bezpieczenstwa, zarédwno w obrebie pasa
robét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot
Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

— wytyczenia osi rurociagu,

— wykonania obsypki i utozenie rur,

— innych robdt towarzyszacych.
5.2. Wykonanie rurociggu upustowego

Rurocigg upustowy powinien by¢ wykonany z rury z tworzywa o nominalnej srednicy 0,40 m,

dtugosci ok. 11,2 m, uktadany na fundamencie kruszywowym o frakcji 0-31,5 mm, grubosci 30 cm.
Wokét rurociggu utozona zostanie obsypka zabezpieczajaca fr. 0-31,5 mm, gr. 30 cm, Is=min. 0,95,
aw celu zabezpieczenia przed filtracjg poziomg, w odlegtosci ok. 1 m od wlotu i wylotu, utozone
zostang przepony z gliny o grubosci i szerokosci 30 cm. Poniewaz rurocigg ma stuzy¢ do catkowitego
oproznienia zbiornikdw, spadek rurociggu wynosi 0%. Wlot i wylot do rurociggu powinny tworzy¢
elementy demontowalne w postaci kolana segmentowego z PE 90 st. Po obu stronach tych
elementéw zaprojektowano pale drewniane o s$rednicy 0,15 m, skrecane ze sobg wkretami
zabezpieczonymi antykorozyjnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zatozenia ogodlne

W czasie robdt Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne
i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywac w zakresie i z czestotliwoscig gwarantujacg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci
robot i wymaganych niniejszg STWiORB.

6.2. Sprawdzenie wykonania robot

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
— zgodnosc wykonania robdt z Dokumentacjg Projektows,
— prawidtowos¢ wykonania podtoza.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robot jest:
— mb (metr biezgcy) — wbudowanego rurociggu,
— 1 szt. (sztuka) — kolan segmentowych,
— 1 kpl. (komplet) — potgczenia rurociggu z kolanem za pomocg tulei kotnierzowej, kotnierza
stalowego i uszczelek,
— 1 m? (metr szescienny) — wykonania fundamentu pod rurociag,
— 1 m? (metr szescienny) — wykonania obsypki zabezpieczajacej,
— 1 m? (metr szescienny) — wykonania przepon z gliny,
— mb (metr biezgcy) — wykonanej palisady drewnianej zabezpieczajgcej wlot i wylot rurociggu
— 1 m?(metr szescienny) — dla robét ziemnych,
— 1 m?® (metr szeicienny) — dla robdt towarzyszacych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowq, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawié wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robot.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robdt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielkos¢ potrgcen od ceny
kontraktowej za obnizong jakos¢.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac¢ na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena

wykonania robét obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatéw podstawowych i pomocniczych,

— wykonanie podtoza,

— montaz rurociagu,

— roboty towarzyszace.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne -- Czes$¢ 2: Rozpoznanie i badanie
podtoza gruntowego

[2] PN-EN ISO 14688 Rozpoznanie i badania geotechniczne -- Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw

[3] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. 2 2019 r. poz. 1186 ze zm.)

[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczeristwa pracy
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. z 2003r.Nr 47, poz. 401.)

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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IX. STUDNIA PIETRZACO-SPUSTOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonaniem studni pietrzaco-spustowej w ramach zadania nr 5 ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gdrnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z wszystkimi czynnos$ciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robét obejmuje:

— prace przygotowawcze;

— montaz konstrukc;ji;

— wykonanie podsypki i obsypki z zageszczeniem, umozliwiajgce prawidtowe wykonanie grobli.

1.4. Okreslenia podstawowe

— Spust denny — to budowla stanowigca element grobli lub innego nasypu ziemnego,
przeprowadzajgca wody ciekéw naturalnych lub sztucznych. Przekréj spustu dennego moze
by¢ zamkniety lub otwarty.

— Studnia przelewowa - konstrukcja ziozona z elementéw studziennych, betonowych,
stalowych lub drewnianych przeprowadzajgca nadmiar wody ciekéw naturalnych lub
sztucznych.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowe].
Materiaty stosowane przy wykonywaniu studni pietrzgco-spustowej: studnia z tworzywa sztucznego
o $rednicy wewnetrznej 1,2 m wraz z prefabrykowang stopg, kamien gr. 15 cm i prefabrykowany
element docigzajgcy gr. 20 cm na dnie studni (lub beton C25/C30 wylewany na miejscu), rurociag
doprowadzajacy i odprowadzajacy wode ze studni o $rednicy 0,4 m, element demontowalny do
spuszczania wody ze zbiornika @400 — kolano segmentowe PE 90°, pale drewniane @150, obsypka
zabezpieczajgca fr. 0-31,5 mm, Is= min. 0,95, pas bruku kamiennego gr. 20 cm, otulina gliniana.
Studnia posiada zeliwne stopnie ztazowe oraz zeliwng pokrywe z uchwytami, opartg na betonowym
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stozku odcigzajgcym na podbudowiez piasku stabilizowanego cementem 1:4, oraz wyposazona jest
w prowadnice stalowe C80 do szandoréw drewnianych.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktory zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazad sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— koparek podsiebiernych i wtdkowych,
— spycharek gasienicowych,
— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,
— walcdw mechanicznych, ubijarek mechanicznych.
Dopuszcza sie inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na witasciwosci
gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowa¢ dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do naruszenia struktury materiatéw. Materiaty sypkie i drobne przedmioty
nalezy zabezpieczyé przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem. Rury nalezy utozyé réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej obok siebie
i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu. Nie nalezy dopusci¢, aby
wiecej niz 1,0 m rury wystawato poza obrys srodka transportowanego. Wykonawca ma obowigzek
zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogdéw bezpieczenstwa, zarédwno w obrebie pasa
robot, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:
— wytyczenia osi studni pietrzgco-spustowej,
— wykonania obsypki i utozenie rur,
— innych robdt towarzyszacych.

5.2. Wykonanie studni pietrzagco-upustowe;j

Studnia pietrzaco-upustowa wykonana bedzie z tworzywa sztucznego, w koronie grobli,
zabezpieczona przed sitg wyporu za pomocg prefabrykowanej stopy. Dno studni wypetnione zostanie
kamieniem na grubos¢ 15 cm oraz elementem docigzajgcym w formie prefabrykowanej ptyty
o grubosci 20 cm lub betonu wylewanego na miejscu. Studnia posiada¢ bedzie zeliwng pokrywe
o $rednicy 1,5 m z uchwytami opartg na betonowym stozku odcigzajgcym na podbudowie z piasku
stabilizowanego cementem 1:4 oraz zeliwne stopnie ztazowe umozliwiajgce wejscie do studni.

Studnie zaprojektowano o Srednicy wewnetrznej 1,2 m i wysokosci ok 2,5 m. Przewdd
doprowadzajgcy wode do studni powinien by¢ wykonany z rury z tworzywa i nominalnej $rednicy
0,40 m, dtugosci ok. 6,7 m oraz ze spadkiem 2,5%. Wlot do rurociggu tworzy kolano segmentowe z
PE, 90° Srednica 400 mm, jest to element demontowany w celu spuszczenia wody ze zbiornika. Wylot
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Z rurociggu tworzg pale drewniane o $rednicy 0,15 m, fgczone szpilkami stalowymi zabezpieczonymi
antykorozyjnie o $r. 12 mm i dt. 20 cm oraz sSrubami M12. Dodatkowo wylot z przewodu powinien by¢
zabezpieczony pasem bruku kamiennego na podfozu gruntowym o gr. 0,2m. Przewdd
odprowadzajgcy wody ze studni pietrzgco-spustowej nalezy wykonaé z rury z tworzywa o $rednicy
0,4 m, dtugosci ok 4,8 m i spadku 3,6%. Rurociggi nalezy uktada¢ na fundamencie z kruszywa frakcji 0-
31,5 mm, o grubosci 0,3 m. Wokét rurociggu utozona zostanie obsypka zabezpieczajgca fr. 0-31,5
mm, gr. 30 cm, Is= min. 0,95, a w celu zabezpieczenia przed filtracjg pozioma, w odlegtosci ok. 1 m od
studni (liczac od sciany zewnetrznej) oraz w obrebie wlotu i wylotu, utozone zostang przepony z gliny
o grubosci i szerokosci 30 cm.
Wszystkie poszczegdlne elementy nalezy wykonaé zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

5.3. Doktadnos¢ wykonywania robét
Doktadnos¢ wykonania robdt powinna by¢ sprawdzana w miejscach charakterystycznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zatozenia ogdlne

W czasie robdt Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne
i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywac¢ w zakresie i z czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci
robét i wymaganych niniejszg STWiORB.

6.2. Sprawdzenie wykonania robot
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
— zgodnos¢ wykonania robdt z Dokumentacjg Projektows,
— prawidtowos¢ wykonania podtoza,
— montazu studni wraz z elementami towarzyszacymi.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robot jest:
— 1 mb (metr biezgcy) — dla rurociggow,
— 1 szt. (sztuka) — kolan segmentowych,
— 1 kpl. (komplet) — potaczenia rurociggu z kolanem za pomoca tulei kotnierzowej, kotnierza
stalowego i uszczelek,
— 1 m? (metr szescienny) — wykonania fundamentu pod rurociag,
— 1 m? (metr szescienny) — wykonania obsypki zabezpieczajacej,
— 1 m’ (metr szeécienny) — wykonania przepon z gliny,
— mb (metr biezgcy) — wykonanej palisady drewnianej zabezpieczajgcej wlot i wylot rurociagu,
— 1 m?(metr szescienny) — dla robét ziemnych,
— 1 m? (metr szescienny) — dla robét towarzyszacych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawié wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robét.
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Czynnosci rozruchowe obiektu, przy budowaniu pierwszego pietrzenia, wykonywac
jednoczesnie przy odbiorze zbiornika oraz zgodnie z zatwierdzong Instrukcjg gospodarowania wodg
dla zbiornika wodnego.

W  przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robdt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajgca zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potragcen od ceny kontraktowej za obnizong
jakosé.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena

wykonania robot obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatéw podstawowych i pomocniczych,

— wykonanie podtoza,

— montaz studni wraz z elementami towarzyszgcymi,

— wykonanie badan i pomiaréw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne -- Czes¢ 2: Rozpoznanie i badanie
podtoza gruntowego

[2] PN-EN ISO 14688 Rozpoznanie i badania geotechniczne -- Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw

[3] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2019 r. poz. 1186 ze zm.)

[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa pracy i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. z 2003r.Nr 47, poz. 401.)

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowiagzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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X. STUDNIA CZERPNA

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonaniem studni czerpnej w ramach zadania nr 5 ,Kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji ,, Kompleksowy projekt
adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej
na terenach gdrskich (P0OIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z wszystkimi czynnos$ciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robét obejmuje:

— prace przygotowawcze,

— montaz konstrukgji.

1.4 Okreslenia podstawowe
— Studnia czerpna — punkt czerpania wody przy naturalnym lub sztucznym zbiorniku wodnym
0 pojemnosci zapewniajgcej odpowiedni zapas wody.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
2.1 Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentac;ji Projektowej.
Materiaty stosowane przy wykonywaniu studni czerpnej to: studzienka z tworzywa sztucznego o wys.
ok 3,50 m i sr. wewnetrznej 1,20 m wraz z prefabrykowang stopg, zeliwna pokrywa o srednicy 1,5 m
zotworem wifazowym i uchwytami, stozek odcigzajgcy studnie na podbudowie z piasku
stabilizowanego cementem 1:4, rurocigg doprowadzajacy z tworzywa $r. 0,20 m dtugosci ok. 31 m,
kamiern gr. 15 cm i prefabrykowana ptyta docigzajgca gr. 20 cm na dnie studni (lub beton C25/C30
wylewany na miejscu), fundament kruszywowy oraz obsypka zabezpieczajaca fr. 0-31,5 mm, Is=min.
0,95, otulina gliniana, kosz ssawny, nasadka pozarnicza. Studnia posiada zeliwne stopnie ztazowe.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— koparek podsiebiernych i wtékowych,
— spycharek gasienicowych,
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— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,
— walcdw mechanicznych, ubijarek mechanicznych.
Dopuszcza sie inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci
gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowaé¢ dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do naruszenia struktury materiatdw. Materiaty sypkie i drobne przedmioty
nalezy zabezpieczyé przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem. Rury nalezy utozy¢ réwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej obok siebie
i zabezpieczy¢é przed mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu. Nie nalezy dopuscié¢, aby
wiecej niz 1,0 m rury wystawato poza obrys srodka transportowanego. Wykonawca ma obowigzek
zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogdéw bezpieczenstwa, zarowno w obrebie pasa
robét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonywania robét
Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:
— wytyczenia osi studni czerpnej,
— wykonania przewodu ssawnego,
— wykonania studni czerpnej i potgczenia z rurociggiem,
— innych robdt towarzyszacych.

5.2 Wykonanie studni czerpnej

Studnie nalezy wykona¢ w odkrytym wykopie. Studnie nalezy wyposazy¢ w kosz ssawny
w punkcie poboru wody, ktdry bedzie petnit funkcje filtra. Studnie zaprojektowano z tworzywa
o srednicy wewnetrznej 1,2 m i wysokosci ok. 3,4 m, zabezpieczong przed sitg wyporu za pomoca
prefabrykowanej stopy. Dno studni wypetnione zostanie kamieniem na grubos¢ 15 cm oraz
elementem docigzajagcym w formie prefabrykowanej ptyty o grubosci 20 cm lub betonu wylewanego
na miejscu. Studnia posiadaé bedzie zeliwng pokrywe o $rednicy 1,5 m z uchwytami opartg na
betonowym stozku odcigzajgcym na podbudowie z piasku stabilizowanego cementem 1:4 oraz
zeliwne stopnie ztazowe umozliwiajgce wejscie do studni.

Przewdd ssawny powinien by¢ wykonany z rur o nominalnej srednicy 0,20 m i dtugosci
ok.31,0 m. Dolny koniec przewodu powinien znajdowac sie w odlegtosci ok. 0,3 m nad dnem
zbiornika w miejscu czerpania wody i powinien byé zabezpieczony koszem chronigcym przed
zassaniem zanieczyszczen znajdujacych sie w wodzie. Wlot do przewodu winien byé zabezpieczony
pasem bruku kamiennego na podtozu gruntowym. Zasadniczym zadaniem studni czerpnej bedzie jej
eksploatacja w czasie wystgpienia pozaru. Wszystkie poszczegdlne elementy nalezy wykonaé zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg. Wokat rurociggu utozona zostanie obsypka zabezpieczajaca fr. 0-31,5
mm, gr. 30 cm, Is= min. 0,95, a w celu zabezpieczenia przed filtracjg pozioma, w odlegtosci ok. 1 m
(liczac w osi) od studni czerpnej i wlotu rurociggu w zbiorniku, utozone zostang przepony z gliny
o grubosci i szerokosci 30 cm.
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5.3 Doktadnos$¢ wykonywania robot
Doktadnos¢ wykonania robdt powinna by¢ sprawdzana w miejscach charakterystycznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Zatozenia ogodlne

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne
i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywa¢ w zakresie iz czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan dotyczgcych jakosci
robot i wymaganych niniejszg STWiORB.

6.2 Sprawdzenie wykonania roboét

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
— zgodnos¢ wykonania robdt z Dokumentacjg Projektowa,
— prawidtowos$¢ wykonania elementéw,
— montazu studni wraz z elementami towarzyszacymi.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét jest:
— 1 mb (metr biezacy) — dla rurociagu,
— 1 szt. (sztuka) — dla studni z tworzywa oraz kosza ssawnego i stozka odcigzajgcego,
— 1 m? (metr szescienny) — wykonania fundamentu pod rurociag,
— 1 m? (metr szeécienny) — wykonania obsypki zabezpieczajacej,
— 1 m? (metr szescienny) — wykonania przepon z gliny,
— 1 m? (metr szecienny) — dla robét ziemnych,
— 1 m? (metr szescienny) — dla robét towarzyszacych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robot.
W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robét poprawkowych lub
poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad okreslonych w niniejszej
specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajacy zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne i ustali zakres i wielkos¢ potracen od ceny kontraktowej za obnizong jakosc.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na witasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac¢ na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena

wykonania robét obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatéw podstawowych i pomocniczych,

— wykonanie podtoza,

— montaz studni wraz z elementami towarzyszacymi,

— wykonanie badan i pomiardéw.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-82/B-02857 Przeciwpozarowe zbiorniki wodne

[2] PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne -- Cze$¢ 2: Rozpoznanie i badanie
podtoza gruntowego

[3] PN-EN ISO 14688 Rozpoznanie i badania geotechniczne -- Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw

[4] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2019 r. poz. 1186 ze zm.)

[5] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczeristwa pracy
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. z 2003r.Nr 47, poz. 401.)

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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Xl. ODBUDOWA ROWU ZASILAJACEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z odbudowag rowu zasilajgcego w ramach zadania nr 5 ,,Kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji ,,Kompleksowy projekt
adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na
terenach gorskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robdt obejmuje:

— wytyczenie przebiegu rowu,

— wykonanie rowu,

— stabilizacja skarp.

1.4. Okreslenia podstawowe
— réw — otwarty wykop o gtebokosci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wode.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
Materiat stosowany przy umacnianiu skarp rowow
— kamien narzutowy,
— kamien tamany — kliniec.
Rozmiar kamienia zgodny z Dokumentacjg Projektowa.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktory zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— koparek podsiebiernych,
— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— spycharek lemieszowych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych.
Wykonanie narzutu kamiennego mozna wykonywac przy uzyciu koparek i drobnego sprzetu
pomocniczego. Dopuszcza sie inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce
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i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowacé niekorzystnego
wptywu na whasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowaé¢ dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do rozsypywania materiatdw, zmieszania z innymi materiatami czy tez
rozpylania.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystgpieniem do prac, nalezy wytyczy¢ trase rowu. Do tego celu nalezy uzy¢ stupkow
betonowych, pali drewnianych, rur miedzianych lub innych materiatéw akceptowanych przez
inspektora nadzoru.

Tyczenie nalezy wykonywaé w obecnosci Kierownika budowy oraz Inspektora nadzoru.
Wykonanie prac nalezy zleci¢ osobom uprawnionym.

Przed przystgpieniem do wykonania robdt, nalezy wykona¢ karczowanie pni w linii
planowanych rowdw oraz ich usunieciem poza obszar robét. Po wykonaniu robdt przygotowawczych
nalezy za pomocg odpowiedniego sprzetu wzdtuz wytyczonej trasy wykonac roboty ziemne, ktérych
celem bedzie uformowanie dna i skarp.

Odbudowa rowu polega na uformowaniu skarp i dna zgodnie z Dokumentacjg Projektowg
oraz wykonanie umocnienia z kamienia tamanego w dnie i na skarpach gr. 15 cm i fr. 63-130 mm,
uktadanych na podktadzie z kamienia famanego — klinca o fr. 20-40 mm, gr. 5 cm. Réw nalezy
wykona¢ o ksztatcie trapezowym.

Umocnienie skarp nalezy wykonaé starannie za pomocg odpowiedniego sprzetu, a tam gdzie
jest to wymagane, wyréwnacd recznie.

Nadmiar gruntu pochodzgcego z wykonania rowdow nalezy rozplanowaé w miejscu
wykonanych robét, lub wywiezé na miejsce sktadowania wskazane przez Inspektora nadzoru
W porozumieniu z Zamawiajgcym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zatozenia ogodlne

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne
i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywac w zakresie iz czestotliwoscig gwarantujacg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci
robot i wymaganych niniejszg STWiORB.

6.2. Sprawdzenie wykonania robét
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
— poprawnos¢ wykonania rowéw, a w szczegdlnosci nachylenia skarp, szerokosci i gtebokosci
oraz spadku podtuznego;
— poprawnos¢ wykonania umocnien skarp;
— jako$¢ materiatow i utozenia (kamien o réznej frakgji).
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robdt zwigzanych z budowg rowu doprowadzajgcego
i odprowadzajgcego jest:
— 1 m? (metr szescienny) — wykonania wykopu oraz przekopu;
— 1 m? (metr szescienny) — wykonania narzutu;
— 1 m?® (metr szeécienny) — wykonania podktadu pod narzut;

8. ODBIOR ROBOT

Odbidér robdét polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych robdt wraz
z Dokumentacja. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robdt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajgcq zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen od ceny kontraktowej za obnizong
jakosé.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena wykonania
robot obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— wykonanie rowdéw i umocnienia skarp,

— wykorzystany materiat,

— roboty wykonczeniowe,

— pomiar inwentaryzacji geodezyjne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)

[2] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robdt budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003 r.).

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XIl. BUDOWA DREWNIANYCH ZASTAWEK | PROGU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
budowlanych w ramach zadania nr 5 ,Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Mita —
Wspomnienie Goérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji
przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji , Kompleksowy projekt adaptacji laséw
i leSnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach
gorskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robdt obejmuje:
— budowe drewnianych zastawek i progu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawowe — sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami.

Pozostate okreslenia rowniez zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
Materiat stosowany do wykonania drewnianej zastawki oraz progu pietrzacego:
— drewniane belki,
—  kofki zabezpieczajace,
— kamien narzutowy,
— podkfad pod narzut z kamienia tamanego — klinca,
— palisada drewniana,
— elementy montazowe ($ruby, szpilki).
Rozmiar kamienia powinien by¢ zgodny z Dokumentacjg Projektows.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia

prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— koparek podsiebiernych,

— spycharek lemieszowych,

— urzadzen kontrolno-pomiarowych.

str. 59

,»‘v I n Stytu t INSTYTUT OZE SP. Z 0.0.
LIZE



Zadanie nr 5 pn. Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Urzadzenia w postaci zastawek i progu drewnianego mozina wykonywac przy uzyciu
minikoparek i drobnego sprzetu pomocniczego. Dopuszcza sie inny rodzaj sprzetu zaproponowany
przez Wykonawce i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze
spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Transport materiatéw do wykonania projektowanych urzadzen nie wymaga specjalnych
srodkow i urzadzen.

Zaleca sie uzywac do transportu samochoddw pokrytych plandekami lub zamknietych.
W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone materialy w sposdb wykluczajacy ich
uszkodzenie. W przypadku duzych ilosci materiatéw zalecane jest przewozenie ich na paletach
i uzycie do zatadunku i roztadunku urzgdzen mechanicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie: odwodnienia,
czasowego przetozenia koryt ciekdw, w ktérych wykonane zostang zastawki iinne roboty podane
w Dokumentacji Projektowej. Do prac zwigzanych z wykonaniem obiektéw Wykonawca moze
przystgpi¢ po wykonaniu robét przygotowawczych. Prace wykonawcze nalezy wykonad
w nastepujacej kolejnosci:
— wyznaczenie miejsca planowanych obiektéw,
— wykonanie tymczasowych grodzy ziemnych o wysokosci 1,0 m,
— wykonanie odprowadzenia wéd budowlanych za pomocg tymczasowego rurociggu — Srednica
i dtugosc zalezne od przeptywu i ilosci wody,
— wykonanie odwodnienia wykopu,
— wykonanie zastawek z krawedziakéw drewnianych o wymiarach 0,2x0,2 m zabezpieczonych
palikami drewnianymi,
— wykonanie progu drewnianego z bali drewnianych o $r. 0,2 m, obustronnie ciosanych,
zabezpieczonych palikami drewnianymi,
— wykonanie wzmocnienia podtoza gruntowego podktadem z kamienia tamanego — klinca,
— wykonanie umocnien koryta,
— wykonanie palisady za i przed narzutem kamiennym,
— wykonanie oczyszczenia terenu.
Zasadniczym elementem zastawki sg drewniane krawedziaki, uktadane prostopadle do osi
cieku o wymiarach 0,2x0,2 m. W przypadku progu drewnianego sg to bale drewniane o $r. 0,2 m,
obustronnie ciosane. Stabilizacji belek nalezy dokona¢ za pomocg palisady z kotkdw melioracyjnych
o $rednicy 0,1 m —w przypadku zastawek: zagtebionych min. na 1,0 m, w przypadku progu: o dtugosci
1,5 m. Do budowy obiektéw wykorzystane zostanie drewno modrzewiowe, okorowane,
zabezpieczone cisnieniowo. Drewno taczone bedzie na szpilki stalowe z pretéw o $rednicy 12 mm
i dt. 300 mm, zabezpieczone antykorozyjnie oraz na S$ruby M12, zabezpieczone antykorozyjnie
dt. 400 mm, z kompletem wkretow i naktadek.
Ubezpieczenia dna i skarp zaprojektowano w formie narzutu kamiennego na podktadzie
z kamienia famanego — klirica o srednicy 20-40 mm gr. warstwy 5 cm. Poczatek i koniec ubezpieczen
ograniczone palisadg z kotkdw melioracyjnych o $rednicy 10 cm o dtugosci 1,0 m wbitych w dno oraz
skarpy rowu poprzecznie do jego osi.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu wykonania obiektéow w pordéwnaniu
z zatozeniami Dokumentacji Projektowej oraz sprawdzeniu jakosci zastosowanych materiatow.
Kontrola jakosci polega gtdwnie na sprawdzeniu: jakosci wykonania zastawek i progu zgodne
z Dokumentacjg Projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi robot jest:
— 1 m (metr) wykonania grodzy,

— 1 szt. (sztuka) wykonania tymczasowego rurociggu,

— 1 m (metr) — wykonania obiektéw (zastawek, progu),
— 1 m? (metr szecienny) — wykonania umocnien koryta,
— mb (metr biezacy) — wykonania palisady,

— 1 m?® (metr szeécienny) — robdt ziemnych,

— 1kpl. (komplet) —dla $rub i szpilek stalowych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidér robdét polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych robdt wraz
z Dokumentacja. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i wymaganiami
Inspektora, jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor Nadzoru ustala zakres wykonania robodt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor Nadzoru moze uzna¢ wade za niemajgca zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen od ceny kontraktowej za obnizong
jakos¢. Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— wykorzystany materiat,

— wykonania obiektéw,

— transport i wbudowanie materiatu,
— pomiar inwentaryzacji geodezyjnej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 1995-1-1:2010 Konstrukcje drewniane

[2] PN-D-02006:2000 Surowiec drzewny -- Odbiorcza kontrola jakosci wedtug metody alternatywne;j -
- Terminy, definicje, metody badan

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XIil. MOST STALOWO-DREWNIANY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych wykonaniem mostu stalowo-drewnianego w ramach zadania nr 5 ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gdrnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robdt obejmuje:

— rozbidrke istniejgcego przepustu (ST nr 1),

— roboty pomiarowe i wykonanie wykopu,

— posadowienie stép fundamentowych,

— wykonanie zelbetowego oczepu wraz z przyczétkami,

— wykonanie i montaz rusztu stalowego,

— wykonanie i montaz podkfadu drewnianego mostu wraz z balustradami drewnianymi,

— prace niwelacyjne i umocnienie skarp brzegowych w obrebie mostu.

1.4. Okreslenia podstawowe

— Element drewniany — element wykonany z drewna naturalnego stanowigcy samodzielng
konstrukcje.

— Most — obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

— tozysko — konstrukcja, ktorej zadaniem jest przeniesienie sit z przesta lub belki na podpore,
umozliwiajgca jednoczesnie obroty przekrojéw podporowych przesta lub belki i, ewentualnie,
przemieszczenia przesta lub belki w ptaszczyznie podparcia.

— tozysko elastomerowe odksztatcalne — tozysko wykonane z réinych odmian gumy
(np. neoprenu) lub innych polimeréw (np. poliuretanu), uzbrojonych lub nieuzbrojonych
blachami stalowymi.

— tozysko elastomerowe slizgowe — tozysko elastomerowe odksztatcalne przesuwne wykonane
z bloku elastomeru pokrytego PTFE, po ktdorym moze sie $lizgaé polerowana ptyta stalowa.

— Beton konstrukcyjny — beton w monolitycznych elementach obiektu mostowego
o wytrzymatosci nie mniejszej niz wytrzymatosé betonu klasy B25.
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Mieszanka betonowa — mieszanina wszystkich sktadnikéw przed zwigzaniem betonu.

Klasa betonu — symbol literowo-liczbowy (np. B30) klasyfikujacy beton pod wzgledem jego
wytrzymatosci na sciskanie.

Stopien mrozoodpornosci — symbol literowo-liczbowy (np. F50) klasyfikujacy beton pod
wzgledem jego odpornosci na dziatanie mrozu; liczba po literze F oznacza wymagang liczbe
cykli zamrazania i odmrazania prébek betonowych.

Stopienn wodoszczelnosci — symbol literowo-liczcbowy (np. W4) klasyfikujgcy beton pod
wzgledem przepuszczalnosci wody; liczba po literze W oznacza dziesieciokrotng zwiekszong
wartos¢ cisnienia wody w MPa, dziatajgcego na prébki betonowe.

Ochrona powierzchniowa betonu — zwiekszenie odpornosci konstrukcji betonowej na
dziatanie srodowisk agresywnych, przez odciecie lub ograniczenie dostepu srodowiska
agresywnego do powierzchni konstrukgji.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowej.

Materiaty stosowane przy wykonywaniu drewnianego mostu:

bale z drewna debowego lub modrzewiowego impregnowane cisnieniowo,
materiat izolacyjny,

studnie zelbetowe,

elementy stalowe zgodnie z dokumentacja,

kamien,

konstrukcja stalowa.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktory zapewnia

prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdét powinien wykazac sie

mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

koparek podsiebiernych i wiékowych,

spycharek gasienicowych,

rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

urzadzen kontrolno-pomiarowych,

walcéw mechanicznych, ubijarek mechanicznych,

zurawia wiezowego.

Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany

przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na

wtasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Wybdr Srodkdéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do

transportowanego materiatu, jego objetosci oraz od odlegtosci transportu. Wykonawca ma

obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa, zaréwno

w obrebie pasa robdt, jak i poza nim.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Dokumentacjg Projektows,
oraz za jakosc¢ zastosowanych materiatdw i wykonanych robdét. Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé
za dokfadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie
z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce
w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru,
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia
wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Wszystkie prace budowlane nalezy wykona¢ przy zamknietym ruchu pojazdow
w nastepujacej kolejnosci robot:

— Rozbidrka istniejgcego przepustu;

— Roboty pomiarowe przy powierzchniowych robotach ziemnych;

—  Woykonanie tymczasowych grodzy ziemnych o wysokosci 1,0 m;

— Woykonanie tymczasowego rurociggu o Srednicy 200 mm odprowadzajgcego wody

budowlane o dtugosci 15 m;

— Woykonanie wykopu z wywozem urobku;

— Woykonanie fundamentdéw pod przyczétki mostéw z kregdw betonowych;
— Woykonanie betonowania studni;

—  Woykonanie zbrojenia konstrukcji monolitycznych ;

—  Woykonanie przyczétkdw zelbetowych;

— Woykonanie konstrukcji stalowej z belek stalowych;

— Ufozenie odpowiednich warstw, tworzgcych nawierzchnie jezdni;

— Woykonanie balustrad drewnianych na moscie;

— Woykonanie umocnien dna i skarp cieku;

— Woykonanie prac porzagdkowych.

Do robdt rozbidrkowych przepustu nalezg prace polegajace na wykonaniu wykopu
i demontazu elementdw, stanowigcych cze$¢ przepustu. Elementy i materiaty, ktére zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu
budowy. Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw, znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Doty
w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw drogowych nalezy wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescic.

Most w stosunku do cieku znajduje sie pod katem 90°. Wokét mostu skarpy planuje sie
umocnic¢ kaszycami. Zapobiegnie to zamulaniu i zanieczyszczaniu terenu wokét obiektu mostowego.
Konstrukcje mostu przewidziano jako konstrukcje stalowg z profili europejskich walcowanych
na gorgco, ktére zostaty osadzone na  Zelbetowym przyczétku, posadowionym na szesciu
zelbetowych studniach prefabrykowanych. Na stalowych dZwigarach zostang zamontowane
drewniane poprzecznice, do ktdrych przymocowane zostang balustrady, odbojnice oraz zastrzaty,
a takze utozona zostanie izolacja i zamontowany poktad jezdny (dylina).

Na podstawie kryteriow ustalonych Rozporzgadzeniem Ministra Transportu, Budownictwa
i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012r. w sprawie ustalenia geotechnicznych warunkow

posadowienia obiektéw budowlanych (Dz. U. z 2012 r. poz. 463) w sprawie kategorii
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geotechnicznych, dla planowanego przedsiewziecia ustalono Il kategorie geotechniczng w prostych
warunkach gruntowych. Na podstawie opracowanej opinii geotechnicznej dla ww. przedsiewziecia
stwierdzono wystepowanie gruntéw nosnych. W poziomie posadowienia stwierdzono wystepowanie
piaskow ze zwirem o stopniu zageszczenia 1d=0,7785 (zageszczone).

W zwigzku z wykonywaniem robdt budowlanych w poblizu cieku wodnego zaprojektowano
wykonanie 6 stop fundamentowych (3 na przyczétek) wykonanych w deskowaniu traconym w postaci
studni zelbetowej DN 1200 i wysokosci kregu 1,0 m. Stopy utozone majg zosta¢ na podktadzie
betonowym klasy C8/10 grubosci 10cm. Do zabetonowania zostanie uzyty beton klasy C30/37. Do
zbrojenia stosowac prety zbrojeniowe B500SP. Ze stép nalezy wyprowadzi¢ zbrojenie w postaci
pretéw zebrowanych o $rednicy @16 i nawigzaé sie do przyczétka zgodnie z dokumentacja
rysunkowg. Studnie rozstawione sg pomiedzy sobg osiowo co 2,5 m, a osiowo miedzy przyczétkami
w odlegtosci 4,6 m.. Beton nalezy zabezpieczyé antykorozyjnie izolacjg powtokowa. Izolacje pozioma
wykonaé w postaci dwdch warstw papy do robét izolacyjnych. Kregi, jezeli nie bedg posiadaty izolacji
pionowej, zabezpieczy¢ poprzez malowanie ptynng izolacjg powtokowsa.

Na stopach fundamentowych zaprojektowano wykonanie przyczétkéw. Przyczétek wykonaé
nalezy z betonu klasy C30/37 o klasie wodoszczelnosci W8 i mrozoodpornosci F150. Do zbrojenia
stosowaé prety zbrojeniowe B500SP o srednicy @12 i 8 mm. W przyczdtku zakotwione zostanie
zbrojenie skrzydetek. Grubos$¢ skrzydetek wynosi¢ ma 0,3 m. Sciany réwnolegle do osi mostu.
Ksztattowanie geometrii skrzydetek zgodnie zdokumentacjg rysunkowa. Przed zasypaniem
przyczotkdw wykonaé nalezy malowanie izolacja powtokowg elementéw, ktére beda zasypane
gruntem. Do zasypu zastosowaé grunt rodzimy niespoisty charakteryzujacy sie dobrg
zageszczalnoscia. Grunt dogesci¢ do Is = 0,98. Wszystkie niezasypane powierzchnie betonowe nalezy
obrukowac przy pomocy oblatow kamiennych o grubosci okoto 10 cm przy uzyciu zaprawy
cementowej marki nie gorszej niz M12.

Po obu stronach mostu wykonaé nalezy jednostronnie podpartg ptyte najazdowa z betonu
C30/37 i zazbrojong stalg konstrukcyjng B500SP o Srednicy 12 mm. Ptyte zabezpieczy¢ przed korozjg
poprzez wykonanie malowania ptynng izolacjg warstwy goérnej. U podndza ptyty nalezy wykonaé
drenaz w postaci rury drenarskiej srednicy 80 mm w otulinie z kruszywa.

Konstrukcja stalowa przesta stanowi ustréj stalowy w postaci pretdw podtuznych
(dzwigaréw) oraz poprzecznych (stezen).

Dzwigary podtuzne wykonane sg ze stali konstrukcyjnej S355JR fyk=355 Mpa. Zastosowano
7 profili IPN 380 o dtugosci 4500 mm w rozstawie osiowym 900 mm.

Pomiedzy diwigarami wykonac stezenia z ceownika UPN 180, ktory zostanie potgczony
z dzwigarami gtdwnymi za pomocg 6 (po 3 na strone) srub petno-gwintowanych M14 L=75 mm klasy
8.8. Ceowniki walcowane na gorgco o dtugosci 814 mm. Stal jak wyze;j.

Konstrukcja stalowa zostanie osadzony na 7 tozyskach elastomerowych zbrojonych
niekotwionych o wymiarach 30x200x250 mm. Kotwienie do przyczétka wykonaé przy uzyciu pretow
kotwigcych do osadzania za pomocg zywicy iniekcyjnej (stal weglowa). Kotwy M16 przeznaczone do
betonu niespekanego cynkowane galwanicznie (min 5 um) o dtugosci min. 205 mm. Stosowac sie do
wytycznych montazowych dostarczonych wraz z tozyskami i kotwami

Podczas obliczen uwzgledniono ubytek przekroju na skutek wieloletniej korozji, niemniej
jednak konieczne jest bardzo doktadne zabezpieczenie antykorozyjne elementéw metalowych.
W pierwszej kolejnosci konieczne jest oczyszczenie i odttuszczenie elementdw metalowych,
a nastepnie dwukrotne pokrycie farbg podktadows. Ostatnig warstwe wykona¢ za pomocy farb
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chlorokauczukowych w dwoch warstwach. Do zabezpieczenia stosowaé materiaty posiadajgce
wtasciwe aprobaty techniczne i Swiadectwa bezpieczeristwa. Potgczenia spawane realizowaé zgodnie
z przygotowang uprzednio dokumentacjg WPS. Potaczenia srubowe nalezy realizowac przy pomocy
srub ocynkowanych ogniowo.

Na ruszcie stalowym nalezy zamontowad poprzecznice wykonane z krawedziakéw 150x150
klasy C30. Podtuznice dtugosci 6,20 m rozstawione w odstepie 9 cm. W miejscach oparcia zastrzatow
balustrady wydtuzy¢ 4 poprzecznice do dtugosci 7,62 m. Krawedziaki nalezy zabezpieczy¢ poprzez
mocowanie kotew typu HE, zgodnie z kartg katalogowa zatgczong do niniejszego opracowania.
Minimalna ilo$¢ kotew na poprzecznice to 4 sztuki. Kotwy mocowaé do dzwigaréw naprzemiennie.
Kotwy do elementu stalowego mocowac diagonalnie. Wszelkie elementy drewniane nalezy
zabezpieczy¢ sSrodkami grzybobdjczymi i antybakteryjnymi bezpiecznymi dla sSrodowiska.

W ramach warstw wykonczeniowych nalezy wykona¢ dyline podtuzng w postaci
krawedziakéw 100x200 mm o dtugosci 4,56 m. Dla dyliny nie stawia sie wymagan konstrukcyjnych.
Wszelkie elementy drewniane nalezy zabezpieczy¢ $Srodkami grzybobdjczymi i antybakteryjnymi
bezpiecznymi dla Srodowiska.

Na dylinie nalezy utozyé pape podktadowa o grubosci minimum 3 mm, a nastepnie pape
wierzchniego krycia o grubosci minimum 5,2 mm. Papa podktadowa jak i wierzchniego krycia na
welonie szklanym.

Ostatnig warstwg jest warstwa dyliny debowej o grubosci 50 mm. Dla dyliny nie stawia sie
wymagan konstrukcyjnych, jednakze powinna charakteryzowaé sie dobrymi wtasciwosciami
mechanicznymi, ktére zapewnia jej dtugoletnig prace bez koniecznosci ingerencji serwisowych.

Na dylinie nalezy utozy¢ odbojnice o wymiarach 150x200 mm. Poktad po obu stronach mostu
ogranicza balustrada drewniana wykonana z stupkéw drewnianych 150x150 opartych na
poprzecznicach i podpartych zastrzatami. Pochwyt o wymiarach 150x100, natomiast miedzyporecz
wykonaé z krawedziakdéw o wymiarach 100x100. Wszelkie elementy drewniane nalezy zabezpieczy¢
srodkami grzybobdjczymi i antybakteryjnymi bezpiecznymi dla srodowiska.

W ramach projektu mostu, przewidziano takze umocnienie brzegéw potoku Mita na dtugosci
6,85 m w gore i w dot liczac od konca przyczétkdw. Umocnienie w postaci kaszyc drewnianych z bali
okorowanych z drewna modrzewiowego. Potgczenie realizowac nalezy na wreb. Gtebokos$¢ wrebu nie
powinna przekracza¢ 1/3 wysokosci bala. Dodatkowo bale nalezy taczy¢ za pomocy gwozidzi
stalowych ciesielskich. Ukfad kaszyc nalezy ustawié¢ na rownym podtozu w postaci warstwy kruszywa
D=31,5-63 mm i warstwy geowtdkniny. Skrzynki powstate z bali wypetnione bedg kamieniem
tamanym oraz pospoétkg wedtug proporc;ji:

o 70% — kamien tamany ze skat twardych, nie zwietrzatych o duzym ciezarze wtasnym,
o $rednicy 63-250 mm;

o 30% — pospotka.

Zaktada sie wykonanie najazdéw w postaci warstw zgodnie z zatgcznikiem graficznym.
Na geowtdkninie separacyjno-wzmacniajacej nalezy wykona¢ warstwe podbudowy zasadniczej
z kruszywa famanego o uziarnieniu 0-63 mm o grubosci warstwy 20 cm. Jako warstwe wierzchnig
utozy¢ kruszywo o uziarnieniu ciggtym w zakresie frakcji 0-31,5 mm. Zageszczenie dla warstw
konstrukcyjnych Is=min. 0,95. Najazdy nalezy wykona¢ ze spadkami okresSlonymi na planie
sytuacyjno-wysokosciowym. Szeroko$¢ jezdni ma wynosi¢ 3 m iposiadaé spadek daszkowy 3%.
Ponadto obustronnie nalezy wykonaé¢ pobocza gruntowe o szerokosci 0,5 m i spadku od osi jezdni
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6%. Do wykonania najazdéw nalezy wykorzystaé standardowe kruszywa, w tym dostepne w regionie.
Kontrole stopnia zageszczenia prowadzi¢ metodami bezposrednimi — in situ.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$é. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementédw robdt bedg oparte na wymaganiach okreslonych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, a takie w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badah materiatéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inspektora nadzoru, pod grozbg wstrzymania robodt. Skutki finansowe z tytutu
wstrzymania robot poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Polega na sprawdzeniu prawidtowosci zabezpieczenn impregnacyjnych, kontroli jakosci
zastosowanych materiatéw i preparatéw. Badania prawidtowosci ksztattu i wymiaréow gtéwnych
konstrukcji, prawidtowos$¢ oparcia konstrukcji na podporach i rozstawu elementéow sktadowych,
badania prawidtowosci wykonania ztgczy miedzy poszczegdlnymi elementami konstrukcji.

6.1. Kontrola wykopoéw

Kontroli w zakresie wykopdw podlegajg:

— przekroje poprzeczne

— odwodnienie wykopu
Dopuszcza sie nastepujace tolerancje:

— wymiary wykopu w planie nie mogg sie rézni¢ od szerokosci projektowej o wiecej niz 10 cm,
a krawedzie nie powinny mie¢ wyraznych zataman,

— odchylenie osi korpusu w wykopie od osi projektowanej nie moze by¢ wieksze niz 10 cm,

— roéznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze przekraczaé +1
cm, - 3cm,

— pochylenie skarp wykopu nie moze rézni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego
wartosci wyrazonej tangensem kata,

— maksymalna gtebokos¢ wklesniecia na powierzchni skarp wykopu nie moze przekracza¢ 10
cm przy pomiarze tatg 3 m.

6.2. Kontrola nasypow
Przy wykonaniu i odbiorze robdt ziemnych nalezy przeprowadzi¢ nast. badania:
— sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg techniczng
— sprawdzenie wykonanych zasypek i nasypow
— sprawdzenie zageszczenia gruntow
Odchytki od ustalen projektu nie powinny by¢ wieksze niz:
— 0,002 - dla spadkow terenu
— 4+ 2% - dla wskaznika zageszczenia gruntow
— 4cm -dla rzednych

15cm - w wymiarach w planie wykopu o szerokosci dna>1,5m
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—  5cm - w wymiarach w planie wykopu o szerokosci dna<1,5m

6.3. Kontrola zbrojenia elementéw zelbetowych
Dopuszczalne tolerancje wymiardw w zakresie ciecia, giecia i rozmieszczenia zbrojenia:
— ciecia pretéw (L - dtugos¢ preta wg projektu) dla L<6,0m w=+20mm; dla L>6,0m w=+30mm
— odgiecia (odchylenia dla w stosunku do potozenia okreslonego w projekcie)
L<0,5m w=+10mm; dla 0,5m<L>,5m w=+15mm; dla L>|,5m w=+20mm
Usytuowanie pretow:
— otulenie (zmniejszenie wymiaru w stosunku do wymagan projektu) w< 5mm
— odstepy miedzy sasiednimi réwnoleglymi pretami dla a<0,05m w=+5mm; dla a<0,20m
w=+10mm; dla a<0,40m w=+20mm; dla a>0,40m w=+30mm

6.4. Kontrola elementéw zelbetowych

6.4.1. Wytrzymatos¢ na sciskanie

Dla okresdlenia wytrzymatosci na sciskanie wbudowanego betonu nalezy w trakcie
betonowania pobraé probki w postaci szesciandw o boku oczka 15cm w iloSci nie mniejszej niz 3.

Probki pobiera sie losowo po jednej réwnomiernie w okresie betonowania, a nastepnie
oznakowuje i przechowuje oraz bada w wieku 28 dni zgodnie z normg PN-EN 206+A2:2021-08.

Jezeli prébki pobierane i badane jak wyzej wykazg wytrzymatosc nizszg od przewidzianej dla
klasy betonu, nalezy przeprowadzi¢ badania prébek wycietych z konstrukcji. Jezeli wyniki tych
badan beda pozytywne to beton nalezy uznaé za odpowiadajgcy wymagane;j klasie.

W przypadku nie spetnienia warunku wytrzymatosci betonu na $ciskanie po 28 dniach
dojrzewania dopuszcza sie w uzasadnionych przypadkach, za zgoda Inspektora nadzoru, spetnienie
tego warunku w okresie pdzniejszym, lecz nie dtuzszym niz 90 dni. Dopuszcza sie pobieranie
dodatkowych prébek i badanie wytrzymatosci betonu na sSciskanie w wieku wczesniejszym od 28 dni.

6.4.2. Nasigkliwos$¢ betonu

Dla okreslenia nasigkliwosci betonu nalezy pobraé przy stanowisku betonowania - co
najmniej 1 raz w okresie betonowania obiektu oraz kazdorazowo przy zmianie sktadnikow betonu,
sposobu uktadania i zageszczania - po 3 prébki o ksztatcie regularnym lub po 5 prdébek o ksztatcie
nieregularnym, zgodnie z PN-EN 206+A2:2021-08. Prébki przechowywa¢ w warunkach
laboratoryjnych i badaé¢ w wieku 28 dni zgodnie z PN-EN 206+A2:2021-08. Nasigkliwos¢ zaleca sie
rowniez bada¢ na prdébkach wycietych z konstrukgji.

6.4.3. Mrozoodpornosé betonu

Dla okreslenia mrozoodpornosci betonu nalezy pobraé przy stanowisku betonowania - co
najmniej 1 raz w okresie betonowania obiektu oraz kazdorazowo przy zmianie sktadnikow
betonu, sposobu uktadania i zageszczania - po 12 prébek regularnych o minimalnym wymiarze
boku lub $rednicy prébki 100mm. Prébki przechowywac¢ nalezy w warunkach laboratoryjnych i
bada¢ w wieku 90 dni zgodnie z normg PN-EN 206+A2:2021-08. Zaleca sie bada¢ mrozoodpornosé
na probkach wycietych z konstrukgji.
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6.4.4. Wodoszczelno$é¢ betonu

Wymagany stopien wodoszczelnosci sprawdza sie pobierajgc 1 raz w okresie betonowania
obiektu oraz kazdorazowo przy zmianie sktadnikdw betonu, sposobu uktadania i zageszczania - 6
probek regularnych o grubosci nie wiekszej niz 160mm i minimalnym wymiarze boku lub Srednicy
100mm. Prébki przechowywac nalezy w warunkach laboratoryjnych i badaé¢ w wieku 28 dni zgodnie
z normg PN-EN 206+A2:2021-08. Dopuszcza sie badanie wodoszczelnosci na préobkach wycietych z
konstrukcji.

6.4.5. Tolerancje wymiaréw
— Odchylenie $cian od pionu o +-0,2% lecz nie wiecej niz 0,5 cm
— Miejscowe wybrzuszenie powierzchni o +-0,2cm na odcinku 3 m
— Odchytki przekrojéw betonowych:
- 0,2% wysokosci lecz nie wiecej niz - 0,5 cm
+ 0,5% wysokosci lecz nie wiecej niz + 2 cm
- 0,2% grubosci (szerokosci) lecz nie wiecej niz -0,2cm
+0,5% grubosci (szerokosci) lecz nie wiecej niz +0,5cm

6.4.6. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego
Powierzchnie elementdéw betonowych dolnych oczepéw filaréw powinny by¢ gtadkie, bez
rakow, pekniecirys. Dopuszcza sie rysy skurczowe pod warunkiem zachowania otuliny zbrojenia.

6.5. Kontrola elementéw stalowych

6.5.1. Sprawdzenie wymiaréw elementéw

Wytwarzanie konstrukcji nalezy poprzedzi¢ sprawdzeniem wymiardow i prostolinijnosci
uzywanych elementdw. Bez uprzedniego prostowania mogg by¢ uzyte wyroby, w ktérych odchytki
wymiarow i ksztattéw nie przekraczajg dopuszczalnych odchytek.

6.5.2. Ciecie elementow i obrabianie brzegéw

Nalezy zastosowac ciecie gazowe (tlenowe) pdtautomatyczne. Wyciecie blach i profilow
stalowych, w ktérych linie ciecia odrzuconego materiatu tworzg kat ostry nalezy wyokragli¢
promieniem nie mniejszym niz 8 mm.

Brzegi i powierzchnie elementéw powinny by¢ przygotowane do spawania . Powierzchnie
brzegébw powinny by¢ na tyle gtadkie, aby parametry charakteryzujgce powierzchnie ciecia
wg PN-EN ISO 9013:2017-04 nie byty wieksze niz dla klasy 2-2-2-2 a przy gtebokim przetopie
materiatu rodzimego nie wieksze niz dla klasy3-3-3-3.

6.5.3. Spawanie

Spawanie elementéw konstrukcji nalezy wykonac przez uprawnionych spawaczy.

Powierzchnie fgczonych elementéw na szerokosci nie mniejszej niz 15 mm od rowka spoiny
nalezy oczysci¢ ze zgorzeliny, rdzy i innych zanieczyszczen.

Spoiny lub ich czesci ocenione w wyniku ogledzin zewnetrznych, jako nieodpowiadajgce
podanym wymaganiom nalezy usung¢ w sposdb nie powodujgcy uszkodzen konstrukgcji.
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6.5.4. Usuwanie odksztatcen konstrukcji po spawaniu

Kazdy element po wykonaniu spawania podlega kontroli pod wzgledem zgodnosci
ksztattu geometrycznego z projektem. Wszelkie odchytki wieksze od dopuszczalnych powinny by¢
usuniete.

Operacja usuwania odksztatcen spawalniczych powinna odbywad sie w obecnosci Inspektora
nadzoru z przestrzeganiem zalecen odpowiednich norm. Wystgpienie peknieé¢ lub innych uszkodzen
w trakcie usuwania lub usuniecie odksztatcen spawalniczych powoduje dyskwalifikacje danego
elementu.

6.5.5. Potaczenia srubowe

Sruby powinny mieé taka dtugos$¢ aby przechodzity przez elementy taczone i nakretke z
podktadkami, lecz nie wystawaty wiecej niz 10 mm i nie mniej niz jak dwa zwoje gwintu.

Wszystkie otwory na sruby powinny byé wiercone.

6.5.6. Zabezpieczenie antykorozyjne konstrukcji

Sprawdzenie jakosci materiatéw malarskich:

Ocena materiatéw malarskich winna by¢ oparta na atestach Producenta. Producent jest zobowigzany
przedstawi¢ Wykonawcy orzeczenie kontroli o jakosci wyrobu oraz zaswiadczenie o wynikach
ostatnio przeprowadzonych badad petnych danego materiatu. W przypadku braku atestu.
Wykonawca powinien przedstawi¢ wtasne badania wykonane zgodnie z metodami badan
okreslonych w normach przedmiotowych i w zakresie badan uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.
Materiaty nie spetniajgce wymogdéw norm przedmiotowych nalezy wyeliminowaé. Wykonawca ma
obowigzek kontrolowac lepkosé materiatu malarskiego kazdego pojemnika.

Sprawdzenie przygotowania powierzchni do malowania:

Ocenia sie nastepujgce wiasciwosci:

- wyglad powierzchni - ocenia sie gotym okiem przy swietle dziennym lub sztucznym przy zaréwce o
mocy co najmniej 100W. Ocenia sie przede wszystkim szwy spawalnicze, krawedzie, wzery.

- stopien czystosci wg.PN —EN I1SO 8501-1i 2: 2011 - pordwnanie z wzorcami

- obecnos¢ zapylen wg.PN-EN I1SO 8502-3:2017-03; poréwnanie z wzorcami

- obecnos¢ zattuszczen,

- wyschniecie powtoki po myciu przed, malowaniem.

Ocene przeprowadza sie bezposrednio po przygotowaniu powierzchni, jednak nie pdzniej niz po 3
godzinach oraz dodatkowo bezposrednio przed malowaniem.

Kontrola naktadania powtok malarskich:

Kontrola naktadania powtok malarskich winna przebiega¢ pod karem poprawnosci uzytego sprzetu i
techniki naktadania materiatu malarskiego oraz przestrzegania zalecen dotyczgcych warunkow
pogodowych i zabezpieczenia Swiezo wykonanych powtok oraz przestrzegania czasu schniecia i
aklimatyzacji powtok. Inspektor moze zaleci¢ pomiar w czasie malowania grubosci mokrych powtok
poszczegblnych warstw wg PN-EN ISO 2808:2020-01. Sprawdzeniu podlega liczba wykonanych
warstw powtok malarskich. Kontrola wynika z zalecerh normy PN-EN ISO 12944-7:2018-01 i obejmuje:
- sprawdzenie stopnia wyschniecia warstwy poprzedniej

- zgodnos¢ odstepu czasu malowania
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- wyglad wymalowan (wtrgcenia mechaniczne, kratery, zacieki, niedomalowania)
- grubosé powtoki na mokro
- sprawdzenie zgodnosci parametrow natrysku-z Instrukcjg Stosowania farby

Sprawdzenie jakosci wykonanych powtok:

Ocene jakosci wykonanych powtok wykonuje sie po wykonaniu podktadu gruntujgcego oraz po
wykonaniu warstw nawierzchniowych. Badania przeprowadza sie na suchych i po aklimatyzacji
(wysezonowanych) powtokach. Konieczne jest po wyschnieciu kazdej warstwy:

- wykonanie oceny wygladu powtoki (ocena niedomalowan, zaciekéw, wtrgcen, zmarszczen itd.)

- badan grubosci suchej powtoki zgodnie z ISO 2808 (ocena wynikéw zgodnie z 1ISO 12944-7)

- przyczepnosci do podfoza zgodnie z PN-EN-ISO 2409 lub ASTM 3359-95

Ocena wygladu powtoki:

Ocene wygladu dokonuje sie nieuzbrojonym okiem przy swietle dziennym lub sztucznym o mocy 100
W z odlegtosci 30-40cm od powierzchni. Powtoki nie powinny mie¢ zmarszczen, zaciekdw, krateréw,
specherzen, niedomalowan, obcych wtracen. Powtoki nawierzchniowe powinny mie¢ wymagany
kolor i potysk.

Pomiar grubosci powtok:

Pomiar zgodnie z PN-EN ISO 2808:2020-01. Miejsca pomiaréw na elementach stalowych nalezy
wybieraé zgodnie z EN 10238. Do pomiaru uzywa sie przyrzagdu miernika elektromagnetycznego z
czujnikiem integralnym lub na przewodzie. Miernik kalibruje sie powierzchni gtadkiej zgodnie z
metodg 10 normy ISO 2808, Do kalibracji uzywa sie wzorcéw o grubosci zblizonej do zatozonej
grubosci powtoki malarskiej. Wyniki pomiaréw przy prawidtowej grubosci zestawu powinny spetniac
wymoag, aby wyniki pomiaréw wykazywaty wartos¢ powyzej 0,8 wartosci nominalnej a najwyzej 20%
pomiardw moze mie¢ wartos¢ ponizej 0,8 wartosci nominalnej. Maksymalna grubos$¢ nie moze by¢
wyzsza od trzykrotnej grubosci nominalnej. Ograniczenie to nalezy wzig¢ pod uwage przy planowaniu
renowacji powtok bez usuwania starych wymalowan. llos¢ punktéw pomiarowych w zaleznosci od
wielkosci powierzchni nie mniejsza niz 15 na pierwsze 200m2 powierzchni malowanej.

6.6. Kontrola elementéw drewnianych
Elementy konstrukcji drewnianych powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem budowlanym.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw elementéw konstrukcji drewnianych w odniesieniu do
projektowane] dtugosci i wysokosci elementu :
+ 0, mm przy wymiarze od 0 do 5 mm,
+ 0,5 mm przy wymiarze od 6 mm do 25 mm,
1+ 1,0 mm przy wymiarze od 26 mm do 100 mm,
+ 2,0 mm przy wymiarze od 101 mm do 250 mm,
15,0 mm przy wymiarze od 251 mm do 1200 mm,
+ 10,0 mm przy wymiarze od 1201 mm do 3000 mm,
+ 15,0 mm przy wymiarze od 3001 mm do 6000 mm,
+ 20,0 mm przy wymiarze ponad 6000 mm.
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Otwory na sruby powinny mie¢ Srednice réwng Srednicy Srub + 1 mm. Diugo$é gwozdzi
rowna 2,5 — krotnej grubosci przybijanego elementu. Pofaczenia elementéw wykonane tak, ze w
szczeline przylegajacych elementéw nie powinien wchodzié szczelinomierz o grubosci 0,2 mm.
Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie jakosci wykonanych robdt i zgodnosci z
dokumentacjg techniczna.

Pomiary w czasie odbioru powinny by¢ przeprowadzone przez Wykonawce w obecnosci
Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét jest:
— 1 m? (metr szescienny) — wykonania konstrukcji drewnianej.
— 1 m? (metr szescienny) — dla elementéw betonowych,
— 1 m? (metr kwadratowy) — dla nawierzchni,
— 1 m (metr) —dla ogrodzen barier, kraweznikéw,
— 1t (tona) —dla zbrojenia konstrukcji,
— 1 szt (sztuk) — dla betonowych kregéw

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawié wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robot.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robodt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$s¢ potrgcen od ceny
kontraktowej za obnizong jakos¢. Roboty poprawkowe Iub rozebranie i wymiane wadliwie
wykonanego elementu Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem
nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnosé¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— zakup i sprowadzenie materiatow.
— budowa obiektu mostowego zgodnie z pozycjami przedmiarowymi

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 206+A2:2021-08 - Beton — Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢

[2] PN-EN 12504-1:2019-08 Badania betonu w konstrukcjach -- Czes$¢ 1: Prébki rdzeniowe --
Pobieranie, ocena i badanie wytrzymatosci na sciskanie

[3] PN-EN 12504-2:2013-03 — Badania betonu w konstrukcjach- Czes$¢ 2: Badanie nieniszczace-
Oznaczenie liczby odbic

[4] PN-EN 206+A2:2021-08 — Beton- Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé.

[5] PN-EN 12620+A1:2010 — Kruszywa do betonu.
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[6] PN-EN 1008:2004 — Woda zarobowa do betonu- Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.

[7] PN-EN 12350 -Badania mieszanki betonowej.

[8] PN-B 19707:2013-10 - Cement, Cement Specjalny. Sktad wymagania i kryteria zgodnosci.

[9] PN-EN 197-1:2012 - Cement Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce cementéw
powszechnego uzytku.

[10] PN-EN 934-2+A1:2012 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu - Cze$¢ 2: Domieszki do betonu -
Definicje, wymagania, zgodnos¢, znakowanie i etykietowanie.

[11] Instrukcja ITB 306/91- Zabezpieczenie korozji alkalicznej betonu przez zastosowanie dodatkéw
mineralnych.

[12]. PN-EN 1995-1-1:2010 Konstrukcje drewniane

[13] PN-D-02006:2000 Surowiec drzewny -- Odbiorcza kontrola jakosci wedtug metody alternatywnej
-- Terminy, definicje, metody badan

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim

str. 73

/—‘— I n Stytu t INSTYTUT QZE SP. 2 0.0.
LIZE



Zadanie nr 5 pn. Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

XIV. ZABEZPIECZENIE POTOKU ZA POMOCA KASZYC

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonaniem zabezpieczenia potoku za pomocg kaszyc w ramach zadania nr 5
»Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gdrnika, pod katem adaptacji
obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach
inwestycji ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych .
Zakres robdt obejmuje:
— wykonanie zabezpieczenia za pomocg kaszyc

1.4. Okreslenia podstawowe
— Kaszyca — budowla oporowa stosowana do umocnienia skarp i zboczy najczesciej brzegéw
potoku i osuwisk o konstrukcji drewniano-kamiennej, w ktérej belki drewniane petnig funkcje
konstrukcyjng, a wypetnienie stanowi materiat kamienny i grunt.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne zasady wykorzystania kamienia
Materiatami stosowanymi do wykonania kaszyc sg okorowane modrzewiowe bale drewniane

z wypetnieniem kamiennym. Do budowy kaszyc nalezy stosowac:

— bale kotwigce drewniane (z drewna modrzewiowego okorowanego) srednicy 200 mm,

— bale oporowe drewniane (z drewna modrzewiowego okorowanego) srednicy 200 mm,

— bale czotowe drewniane (z drewna modrzewiowego okorowanego) srednicy 200 mm,

— kamien tamany z pospétka,

— geowtdknina o gramaturze 200 g/m?,

— taczniki drewna — zabezpieczone antykorozyjnie.

Materiat drzewny powinien spetniaé nastepujgce warunki:
— nie moze miec krzywizny podtuznej,
— nie moze miec peknie¢,
— zbiezystos¢ nie moze by¢ wieksza niz 1 cm na 1m,
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— sptaszczenie nie moze by¢ wieksze niz 1/10 najwiekszego wymiaru przekroju poprzecznego.
Skrzynki powstate z bali wypetnione bedg kamieniem tamanym oraz pospoétkg wedtug
proporcji:
— 70% - kamien tamany ze skat twardych, nie zwietrzatych o duzym ciezarze wtasnym, o $rednicy
63- 250 mm;
—  30% - pospotka.
Zaleca sie, aby materiat kamienny i pospétke uzyskiwaé na miejscu budowy lub w jego
sgsiedztwie. Nie dopuszcza sie wykorzystywania materiatoéw rozbiérkowych do wypetnienia kaszyc.
Rozmiar kamienia zgodny z Dokumentacjg Projektowa.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktory zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— koparek podsiebiernych,
— spycharek lemieszowych,
— urzadzen kontrolno — pomiarowych.
Dopuszcza sie inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci
gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowa¢ dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do naruszenia struktury materiatéw, zniszczenia materiatéw lub zmian
wymogow technologicznych materiatéw.

5. WYKONANIE ROBOT

Sposdb wykonania robét powinien by¢ zgodny z Dokumentacjg Projektows.

W przypadku braku wystarczajgcych danych mozna korzystac z ustalen podanych w niniejszej
specyfikacji.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuja:

Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej oraz wskazan

Inspektora Nadzoru:

— ustali¢ lokalizacje terenu robat,

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
robot oraz ustalenia danych wysokosciowych,

— usung¢ przeszkody, np. pnie drzew, istniejgce zabezpieczenie koryta cieku w miejscu
projektowanych kaszyc, krzaki itd.,

— przygotowa¢ podioze w miejscu ustawiania konstrukcji kaszycowych z ewentualnymi
robotami ziemnymi, wyréwnaniem podtoza, zageszczeniem, odwiezieniem nadmiaru gruntu

itp.
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Montaz konstrukcji kaszycy

Konstrukcja kaszycy powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa, w zakresie ksztattu,
wymiarow i funkcji budowlanej. W przypadku potrzeby wykonania dodatkowych robdt
wyrédwnawczych podtoza, roboty te powinny odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji projektowej.
W celu unikniecia podmycia kaszycy, konstrukcja powinna by¢ zagtebiona w gruncie.

Pojedyncze bale nalezy uktada¢ w taki sposdb, aby tgczyty skrzynke prostokatna. W zaleznosci
od ciezaru bala, jego utozenia nalezy dokonywac recznie lub zurawiem samochodowym. tgczenie bali
drewnianych $cian kaszycy wykonuje sie poprzez potaczenie ciesielskie. Po potaczeniu bali
tworzacych konstrukcje kaszycy, wnetrze nalezy wypetni¢ materiatem balastowym. Dopuszcza sie
wypetnianie koszy materiatem balastowym réwniez w czasie formowania konstrukcji kaszycy.

Wypetnienie kaszycy materiatem balastowym

Materiat balastowy do wypetnienia kaszycy powinien by¢ zgodny z ustaleniem dokumentacji
projektowej. Wnetrze kaszycy jest wypetniane kamieniem tamanym i pospdtkg wedtug proporcji
ustalonych w projekcie (70% kamien tamany, 30% pospédtka). Materiat wypetniajacy powinien by¢
dobrze zageszczony. Dopiero potem zasypuje sie konstrukcje oporowa. Wszystkie kamienie
wypetniajgce kaszyce powinny by¢ ciasno upakowane, aby zminimalizowaé wolne przestrzenie.
W powstatych miedzy ktodami niszach zostanie utozona warstwa zrzezéw wierzbowych
i ukorzenionych krzewdéw. Kamienie od strony lica bezwzglednie powinny by¢ ukfadane recznie.

Roboty wykonczeniowe

Roboty wykoniczeniowe powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowg. Do robédt
wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robdét do istniejgcych
warunkéw terenowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zatozenia ogodlne
Kontrola polega na sprawdzeniu miejsca wykonania kaszyc.

6.2. Sprawdzenie wykonania robét
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
— zgodnos¢ wykonania robdét z dokumentacjg projektows,
— roboty pomiarowe,
— gtebokos¢ posadowienia konstrukcji kaszyc,
— sprawdzenie ewentualnych uszkodzen konstrukcji kaszyc.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét sa:

— 1 m? (metr szescienny) — wykonania wykopu,

— 1 m? (metr szescienny) — wykonania konstrukeji kaszyc,

— 1 m? (metr szescienny) — wypetnienie kamieniem kaszyc,

— 1kpl. (komplet) — komplet ciesielski (klamry, gwozdzie do tgczenia konstrukcji kaszyc),
m” (metr kwadratowy) — geowtdknina separujaca pod konstrukcje kaszyc.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami.
Do odbioru Wykonawca powinien przedstawié wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosSci robdt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena

wykonania robét obejmuje

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robdét,

— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

— utozenie i wykonanie konstrukcji kaszyc z bali,

— zasypanie przestrzeni pomiedzy balami materiatem zasypowym,

— roboty wykoniczeniowe i uporzadkowanie terenu,

— przeprowadzenie pomiarow koricowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-B-11210:1996 Materiaty kamienne - Kamien tamany

[2] PN-B-10290:1997 Utozenie i montaz geowtdkniny.

[3] PN-EN 1995-1-1:2010 Konstrukcje drewniane

[4] PN-D-02006:2000 Surowiec drzewny -- Odbiorcza kontrola jakosci wedtug metody alternatywne;j -
- Terminy, definicje, metody badan

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowiazku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XV. MATERACE SIATKOWO-KAMIENNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z umocnienia skarp materacami siatkowo-kamiennymi w ramach zadania nr 5
»Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gdrnika, pod katem adaptacji
obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach
inwestycji ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdét zwigzanych z
wykonaniem umocnienia skarp materacami gabionowymi i obejmuja:
— montaz materacy siatkowo-kamiennych,
— wbudowanie materacy w docelowe miejsce przeznaczenia,
— wypetnianie materacy kamieniami,

1.4. Okreslenia podstawowe
— Materac gabionowy (siatkowo-kamienny) — kosz z siatki stalowej o szesciokagtnym oczku
i podwéjnym splocie drutéw, wypetniony kamieniami i zamkniety od gory wiekiem z takiej
samej siatki (charakteryzuje sie matg wysokoscig w stosunku do wymiarow w planie) — stuzby
gtéwnie do budowy umocnien przeciwerozyjnych.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne zasady wykorzystania kamienia

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp objetych niniejszg specyfikacjg sa:

Materace siatkowe

Do budowy umocnien nalezy uzyé materacy gabionowych, wykonanych z siatki stalowej
o szeSciokatnych oczkach i podwdjnym splocie drutéw (niedopuszczalne jest uzycie siatki
o pojedynczym splocie — ogrodzeniowej, lub siatki zgrzewanej o prostokatnych oczkach). Drut
stalowy, z ktérego wykonano siatke powinien by¢ zabezpieczony przed korozjg, np. stopem cynkowo-
aluminiowym. Materace powinny by¢ tgczone drutem o tym samym zabezpieczeniu antykorozyjnym
jak drut, z ktérego wykonana jest siatka, lub zszywkami o wytrzymatosci 170 MPa.

Wymiary materacy: 250x200x0,30 m.

Wymiary oczka siatki 6 x 8 cm

Grubo$é drutu 32,2 mm

Powtoki antykorozyjne min. 240 g/m2

str. 78

,»‘v I n Stytu t INSTYTUT OZE SP. Z 0.0.
LIZE



Zadanie nr 5 pn. Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Kamien

Do wypetnienia koszy i materacy nalezy uzyé twardych, nie zwietrzatych i odpornych na dziatanie
wody i mrozu kamieni. Mogg to by¢ zaréwno otoczaki, jak i kamie tamany. Minimalny wymiar
pojedynczych kamieni nie moze by¢ mniejszy od wymiaru oczka siatki — czyli 80 mm. Najwieksze
uzywane kamienie nie powinny przekraczaé 2,5 — krotnego wymiaru oczka siatki. Dla zachowania
odpowiedniej elastycznosci materaca, nalezy ukfada¢ co najmniej dwa kamienie na grubosci
materaca. Kamien uzyty do wypetnienia materacy powinien zostac¢ zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Geowtéknina

Na styku materacy z gruntem nalezy utozy¢ geowtdknine techniczng z polipropylenu o gramaturze
220 g/m2, wytrzymatosci na rozcigganie min. 12,0 kN/m oraz wytrzymatosci na przebicie (CBR) min.
2,0 kN.

Materiat powinien by¢ odporny na dziatanie wszystkich naturalnie wystepujgcych w gruncie i wodzie
zwigzkdéw alkalicznych, kwaséw, oraz oleju i benzyny.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robdt. Montaz i tgczenie materacy gabionowych mozna wykonywac recznie
przy uzyciu szczypiec, obcegdéw i dzwigni (tomu) do zamykania wieka, lub w sposéb zmechanizowany
przy uzyciu specjalnej zszywarki — recznej lub o napedzie pneumatycznym, zaciskajgcej
prefabrykowane zszywki. Do napetniania materacy kamieniami mozna stosowac tadowarki
(dowozace jednoczesnie kamien z placu sktadowego do miejsca wbudowania), lub koparki
chwytakowe. Kamienie na widocznych powierzchniach materacy nalezy uktada¢ recznie. Dopuszcza
sie inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Materace nalezy transportowac jako fabrycznie sktadane, taczone w pakiety po kilkadziesigt
sztuk o facznej masie kilkuset kg. Drut do taczenia koszy transportowany jest w kregach po 25 kg,
a zszywki w opakowaniach kartonowych po 1 600 szt. Powyzisze elementy mogg by¢ przewozone
dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem zabezpieczenia przed uszkodzeniami.
W szczegdlnosci dotyczy to powtok chronigcych drut przed korozjg. Kamien transportowany jest
luzem.

5. WYKONANIE ROBOT

Montaz koszy i materacy nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujgcego schematu:

— roztozyé i rozciggnac kazdy materac na twardej, ptaskiej powierzchni,

— zagiac¢ i podnies¢ do pionu boki materaca i przegrody wewnetrzne, tak aby uzyskac regularny
prostopadfoscian o wymaganej wysokosci,

— potaczy¢ wszystkie stykajgce sie boki i przegrody, zszywajac je drutem (zaciggajac
naprzemiennie podwdjne i pojedyncze petle w rozstawie ok.10 cm), lub zszywkami w iloSci
podanej przez producenta,
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— materac utozy¢ w miejscu wbudowania na odpowiednio przygotowanym podtozu i potgczyé
z materacami sgsiednimi, zszywajgc wszystkie stykajace sie krawedzie,

— materace napetni¢ doktadnie kamieniami, tak aby nie pozostaty pustki i aby na jego grubosci
utozone byty min. 2 kamienie,

— przytozy¢ wieko materaca lub siatke rozwijang z rolki i przyszy¢ je do gérnych krawedzi
wszystkich $cianek pionowych z ktérymi wieko sie styka (boki i przegrody wewnetrzne);
mocowanie wieka nalezy wykona¢ drutem lub zszywkami w sposéb podany wczesniej.

Szczegdty montazu nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta, oraz wskazaniami Inspektora
Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zatozenia ogdlne

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania materacy siatkowo-kamiennych
z dokumentacjg projektowa.

6.2. Sprawdzenie wykonania robot

Kontrola polega na sprawdzeniu:
— rzednych oraz wskaznika zageszczenia gruntu pod materacami,

— materiatéw (materace, kamien, geowtdknina),
— montazu i wbudowania materacy, a w szczegdlnosSci: poprawnosci faczenia wszystkich
krawedzi, geometrii konstrukcji (pochylenia, rzedna), doktadnosci wypetnienia kamieniem.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg jest:
— m? (metr kwadratowy) powierzchni umocnionej materacami gabionowymi.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowsa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami.
Do odbioru Wykonawca powinien przedstawic¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena

wykonania robét obejmuje

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robét,

— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

— utozenie geowtdkniny,

— utozenie i wykonanie konstrukcji materacy siatkowo-kamiennych,

— zasypanie przestrzeni materiatem zasypowym,

— roboty wykonczeniowe i uporzagdkowanie terenu,

— przeprowadzenie pomiarow koricowych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN ISO 6892-1:2020-05 - Metale — prdba rozciggania — Metoda badania w temperaturze
otoczenia

[2] PN-EN 10244-2:2010 Drut stalowy i wyroby z drutu — Powtoki z metali niezelaznych na drucie

stalowym Czes¢ 2:Powtoki z cynku lub stopu cynku.

[3] PN-B-10290:1997 Utozenie i montaz geowtdkniny.

[4] PN-EN 10218-2 Drut stalowy i wyroby z drutu

[5] PN-EN 10223-3:2014-03 - Drut stalowy i wyroby z drutu na ogrodzenia -- Siatka z drutu stalowego
o oczkach szesciokatnych przeznaczona do celéw technicznych

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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XVI. DEFLEKTORY SPOWALNIAJACE SPLYW WODY W POTOKU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonaniem deflektoréw spowalniajgcych sptyw w potoku w ramach zadania nr 5
»Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gdrnika, pod katem adaptacji
obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach
inwestycji ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Roboét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robdt obejmuje

— dostarczenie materiatu,

— przygotowanie konstrukcji drewnianych spowalniajgcych odptyw,

— osadzenie konstrukcji drewnianych w gruncie za pomoca palikow.

1.4. Okredlenia podstawowe
— Element drewniany — element wykonany z drewna naturalnego stanowigcy samodzielng
konstrukcje.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne zasady wykorzystania drewna

Drewno powinno by¢ w dobrym stanie technicznym bez pekniec i sladéw korozji biologicznej.
Z uwagi na Srodowisko woéd ptynagcych preferowane sg gatunki twarde (dab, buk, modrzew)
okorowane. W niniejszym zadaniu inwestycyjnym wykorzystane bedzie drewno modrzewiowe.
Materiat do wykonania elementéw drewnianych powinien odpowiada¢ wymogom zawartym w
dokumentacji projektowe]j oraz podlega akceptacji Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robdét. Sprzet uzywany w robotach powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy
i uzyskac akceptacje Inspektora nadzoru.

str. 82

,»‘v I n Stytu t INSTYTUT OZE SP. Z 0.0.
LIZE



Zadanie nr 5 pn. Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

4. TRANSPORT

Wybdr srodkéw oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do transportowanego
materiatu, jego objetosci oraz od odlegtosci transportu. Wykonawca ma obowigzek zorganizowania
transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa zaréwno w obrebie pasa robét, jak i poza
nim.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystgpieniem do wtasciwych robét Wykonawca ma obowigzek sprawdzi¢ zgodnosc
rzeczywistej ilosci robot z danymi zawartymi w Dokumentacji Projektowej. Wszystkie odstepstwa
od Dokumentacji powinny by¢ odnotowane, co bedzie stanowi¢ podstawe do korekty ilosci robét.
Paliki zastrzatu drewnianego powinny zostaé¢ wbite w ziemie na gtebokos¢ min. 0,5 m, wykonane z
bali drewnianych @20 cm. Przegroda wykonana z dwéch bali drewnianych modrzewiowych
potozonych na sobie poziomo w korycie potoku do gtebokosci 0,75S, gdzie S=szer. koryta potoku
w dnie. Bale drewniane zastabilizowane pionowymi palikami wbitymi w grunt na gtebokos¢ ok. 80 cm
w rozstawie co 0,5 — 1,0 m. Blizniacze paliki pionowe stabilizujgce bale poziome zamocowaé do siebie
za pomocg poprzeczki w ksztatcie potowy bala drewnianego @20 cm. Wszystkie elementy faczyé ze
sobg gwoidziami stalowymi L= 25 cm, @5 mm, zabezpieczonymi antykorozyjnie. Dopuszczalny
gatunek drewna to modrzew. Przegrode wykonac pod katem 15° od przekroju poprzecznego potoku.
Po wykonaniu robét powstanie przegroda o wys. 0,4 m. Przegrode nalezy zastabilizowa¢ narzutem
kamiennym od strony wody gérnej do wysokosci przegrody z nachyleniem ok. 1:2 oraz wbudowa¢é
w dno na gr. 20 cm. Kamien ukfadaé¢ na podktadzie z kamienia tamanego — klinca o fr. 20-40 mm,
gr.5cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
— doktadnos¢ wykonania pofaczen, ewentualne uszkodzenia materiatdw konstrukcji
drewnianej,
— doktadnos¢ prac wykonczeniowych,
— rzedng posadowienia elementow,
— jakos$¢ i wymiary wbudowanego elementu.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét zwigzanych z opdznieniem odptywu s3:
— 1 szt. (sztuka) — wykonania konstrukcji drewnianej.
— 1 m? (metr szescienny) — utozenia narzutu kamiennego.
1 m? (metr szeécienny) — utozenia podktadu z klifica,
— 1 m? (metr szescienny) — robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
pomiardw i badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami oraz ocena
wizualna wykonania robot data wynik pozytywny.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor Nadzoru ustala zakres wykonania robodt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
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okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor Nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$s¢ potrgcen od ceny
kontraktowej za obnizong jakos¢.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robot obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— dostarczenie niezbednego sprzetu i materiatu,
— koszt uporzadkowania i rekultywacji terenu,
— pomiar inwentaryzacji geodezyjne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 1995-1-1:2010 Konstrukcje drewniane
[2] PN-D-02006:2000 Surowiec drzewny -- Odbiorcza kontrola jakosci wedtug metody alternatywnej -
- Terminy, definicje, metody badan

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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XVIl.  WYKONANIE CZYNNOSCI ROZRUCHOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonaniem czynnosci rozruchowych w ramach zadania nr 5 ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gdrnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mafa retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z wszystkimi czynnos$ciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robét obejmuje:

— wykonanie dokumentacji rozruchowej

— préby rozruchowe z uzyciem wody

— przekazanie obiektéw do eksploatacji

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
Do przeprowadzenia rozruchu nalezy uzy¢ nastepujgcych materiatéw eksploatacyjnych:
— woda w iloéci ok. 1075 m®

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w specyfikacji ,,wymagania
ogdlne”.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania srodkéw transportu podano w specyfikacji
»Wymagania ogolne”

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Kontrola jakosci
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w specyfikacji , wymagania ogdlne”.
Podstawowymi kryteriami rozpoczecia rozruchu jest:
— catkowite zakoniczenie robdt budowlano-montazowych,
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— protokolarne stwierdzenie gotowosci urzadzen do przeprowadzenia rozruchu
— przedtozenie zaswiadczen, atestow oraz protokotéw préb wg potrzeb, zgodnie z warunkami
technicznymi wykonania robét budowlano-montazowych okreslonych w ST

Kontrola jakosci wykonania robdét polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robdt
z dokumentacja projektowg, specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru.

Kontroli jakosci podlega:

- szczelno$¢ urzadzen

- prawidtowy przeptyw wody przez urzadzenia

- statecznosc¢ urzadzen pod naporem wody

6. OBMIAR ROBOT
Sprawdzenie robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania zadania — préby
obcigzenia urzadzen wodg w obecnosci Kierownika budowy oraz Inspektora nadzoru.

7. ODBIOR ROBOT

Préby rozruchowe uznaje sie za wykonane, jezeli wszystkie urzagdzenie pracowaty prawidtowo
i zgodnie z zatozeniami projektowymi. Brak jest widocznych przeciekdw i spekan. Przeptyw wody
nastepuje wyznaczonym torem i przewidywang intensywnoscig a wszystkie elementy urzadzenia
zachowaly statecznos¢. Po wykonaniu préb rozruchowych Wykonawca robét budowalnych sporzadza
protokét z ich przebiegu i przekazuje go do akceptacji Inspektorowi nadzoru. W przypadku
stwierdzenia nieprawidtowosci Inspektor nadzoru w kazdym momencie moze przerwaé¢ wykonywanie
proby i nakaza¢ usuniecie uwidocznionych usterek. Wykonawca po usunieciu nieprawidtowosci ma
obowigzek powtérzyé préby rozruchowe.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Préby szczelnosci zbiornikéw, studni i rurociggdw s3 wytaczone z zakresu robét rozliczanych
wg niniejszej ST. Ich poprawny wynik jest kazdorazowo wymogiem odbioru elementéw poddawanych
probom. Prace te beda odbierane jako roboty towarzyszace niezbedne do zakoriczenia i odebrania
robdt budowlanych

9. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-B-12074:1998 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierzchni
biowtdkning. Wymagania i badania przy odbiorze

[2] PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody badan

[3] PN-EN ISO 4167:2007 Wyroby powrozZnicze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XVIIL. HUMUSOWANIE, PLANTOWANIE, OBSIEW SKARP

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z humusowaniem, plantowaniem, obsiewem skarp w ramach zadania nr 5 ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gdrnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z wszystkimi czynnos$ciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robét obejmuje:

— umocnienie skarp, dna i nasypow,

— humusowanie,

— plantowanie i obsiew.

1.4. Okreslenia podstawowe

— Réw — otwarty wykop, ktdry zbiera wode.

— Humus — ziemia urodzajna stanowigca podtoze pod obsiew.

— Humusowanie — pokrywanie skarp obiektéw ziemnych warstwg ziemi urodzajnej w celu
zapewnienia dobrych warunkéw wzejscia nasion i wzrostu traw.

— Obsiew — réwnomierne rozmieszczenie w odpowiedniej ilosci nasion traw na
zahumusowanych powierzchniach.

— Pozostate okredlenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i dna oraz nasypoéw s3a:
—  humus,
— ziemia urodzajna,
— nasiona traw oraz roslin motylkowatych — zaleca sie wykorzystanie mieszanek o drobnym,
gestym ukorzenieniu spetniajgce wymagania PN-R-65023:1999 [4] oraz PN-B-12074:1998 [1].
— mech, szpilki, paliki i pale.
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3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robdt. Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia techniczno-
biologicznego powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
— réwniarek,
— ew. walcow gtadkich, zebrowanych lub ryflowanych,
— ubijakéw o recznym prowadzeniu,
— wibratoréw samobieznych,
—  ptyt ubijajacych,
— ew. sprzetu do podwieszania i podciggania,
— cysterny z wodg pod ciSnieniem (do zraszania) oraz wezy do podlewania (miejsc
niedostepnych).
Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i uzyskac
akceptacje Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

Przy wykonywaniu robdt okreslonych w niniejszej ST, mozna korzystaé z dowolnych srodkow
transportowych. W warunkach zabezpieczajgcych przed obsypaniem sie ziemi roslinnej i okryciem
korzonkdéw trawy oraz przed ich uszkodzeniem. Nasiona nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Teren przeznaczony pod humusowanie nalezy wyrdwnac i oczysci¢ z kamieni, kawatkow
betonu, drewna. Powierzchnie do humusowania powinny by¢ wytyczone w sposéb umozliwiajgcy
wykonanie ich zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Podioze powinno by¢ zageszczone zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa. Grubos¢ warstwy humusu musi by¢é zgodna z Dokumentacjg
Projektowa. Dla lepszego potaczenia warstwy humusu z powierzchnig skarpy, nalezy nacigé w niej
poziomo lub pod katem 30-45 stopni niewielkie rowki (bruzdki) w odstepach co 0,5-1,0 m
i gtebokosci 15-20 cm. Warstwe ziemi roslinnej nalezy odpowiednio zagesci¢ przez ubicie reczne
lub mechaniczne i przedtuzy¢ poza gorng krawedz skarpy oraz poza dolng krawedz podndza skarpy
na szeroko$¢ 15-25 cm. Wysiew prowadzi¢ zgodnie z zaleceniami producenta wybranej mieszanki
traw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét oraz na sprawdzeniu daty
waznosci Swiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw. Po wzejsciu roslin, faczna
powierzchnia nieporosnietych miejsc nie powinna by¢ wieksza niz 2% powierzchni obsianej skarpy,
a maksymalny wymiar pojedynczych niezatrawionych miejsc nie powinien przekracza¢ 0,2 m>
Na zarosnietej powierzchni nie moga wystepowad wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robot sa:
— 1 m?*(metr kwadratowy) — powierzchni skarp oraz nasypow.
— 1 m? (metr szeécienny) — wyréwnania obszaru wokét projektowanego obiektu, oczyszczenia
terenu po budowie.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawié wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jakosci robét.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robdt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajgca zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen od ceny kontraktowe] za obnizong
jakosé.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowad na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie i wbudowanie materiatéw,
— uporzadkowanie terenu,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-B-12074:1998 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierzchni
biowtdkning. Wymagania i badania przy odbiorze

[2] PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody badan

[3] PN-EN ISO 4167:2007 Wyroby powrozZnicze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XIX. SPORZADZENIE INWENTARYZACJI GEODEZYJNEJ POWYKONAWCZE)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych ze sporzadzeniem inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej w ramach zadania nr 5
»Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gdrnika, pod katem adaptacji
obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach
inwestycji ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana, jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
ze sporzgdzeniem inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej.
Zakres robdt pomiarowych obejmuje:
— pomiar geodezyjny i sporzadzenie dokumentacji do inwentaryzacji powykonawczej dla
planowanego przedsiewziecia.
1.4. Okreslenia podstawowe
— Reper — zasadniczy element znaku wysokosciowego lub samodzielny znak wysokos$ciowy,
ktdrego wysokos¢ jest wyznaczona.
— Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu umieszczony w punktach osnowy
geodezyjnej.
— Osnowa realizacyjna — osnowa geodezyjna, przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia
elementéw projektu w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy.
— Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczy wybudowanych urzadzen
i sporzadzenie zwigzanej z nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego urzadzen wodnych oraz punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzet:
— teodolity, tachimetry,
— odbiorniki GNSS 0,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
— faty,

str. 90

,»‘v I n Stytu t INSTYTUT OZE SP. Z 0.0.
LIZE



Zadanie nr 5 pn. Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Mita — Wspomnienie Gérnika, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia urzadzen wodnych i ich punktéw wysokosciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami
GUGIK.

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien przejg¢é od Zamawiajgcego dane
zawierajgce wspotrzedne punktéw gtdéwnych.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzié¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do prawidtowej realizacji robét. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia

5.2. Zebranie materiatéw i informacji
Wykonawca powinien zapoznac sie z zakresem opracowania i uzyskaé¢ od Zamawiajgcego
instrukcje ewentualnych etapéw wykonywania pomiaréw powykonawczych. Pomiary powykonawcze
powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodkéw dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej
informacji o rodzaju, potozeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej oraz o mapie zasadniczej
i katastralnej. W przypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonana biezaca
inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, nalezy powiadomié¢ o tym Zamawiajgcego. Po analizie
zebranych materiatéw i informacji nalezy ustali¢:
— klasy i doktadnos$¢ istniejgcych osnéw geodezyjnych oraz mozliwos$¢ wykorzystania ich
do pomiaréw powykonawczych,
— rodzaje uktadoéw wspdtrzednych i poziomdéw odniesienia, zakres i sposéb aktualizacji
dokumentédw bazowych, znajdujacych sie w osrodku dokumentacji o wynikach pomiaru
powykonawczego.

5.3. Prace pomiarowe

W pierwszej fazie prac nalezy wykonaé ogdlne rozeznanie w terenie, odszuka¢ punkty
istniejgcej osnowy z ustaleniem stanu technicznego tych punktow oraz aktualizacje opisow
topograficznych, zbadanie wizur pomiedzy punktami i ewentualnie ich oczyszczenie, wstepne
rozeznanie odnosnie koniecznosci uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomej oraz osnowy
pomiarowej. Nastepnie nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zatozong osnowe, a nastepnie wykonac
pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcjg GUGIK, mierzac wszystkie elementy mapy zasadniczej
oraz tre$¢ dodatkowg obejmujgcg wykonane obiekty prowadzonej inwestycji wskazane przez
Zamawiajgcego. Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiajgcego nalezy uzupetnié¢ o zinwentaryzowane
obiekty. Dokumentacje nalezy sporzadzi¢ zgodnie z przepisami instrukcji z podziatem na: akta
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przeznaczone dla Wykonawcy, dokumentacje techniczna przeznaczong dla Zamawiajacego
i dokumentacje techniczng przeznaczonga do osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrola jakosci prac powinna obejmowac:

— wewnetrzng kontrole prowadzong przez Wykonawce robét geodezyjnych, ktéra powinna
zapewnia¢ mozliwos¢ S$ledzenia przebiegu prac, oceniania ich jakosci oraz usuwania
nieprawidtowosci,

— kontrole prowadzong przez stuzbe nadzoru (Inspektor nadzoru),

—  przestrzeganie ogdlnych zasad prac okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK,

— Sporzadzenie przez Wykonawce robét geodezyjnych protokotu z wewnetrznej kontroli robét.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg robodt jest kpl (komplet) wykonanej obstugi geodezyjnej podczas
sporzadzania inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiér robdét nastepuje na podstawie protokotu oraz dokumentacji technicznej
przeznaczonej dla Zamawiajgcego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robot obejmuje:
— obstuge geodezyjng,
— prace pomiarowe,
— koszty osrodkow geodezyjnych,
— sporzadzenie dokumentacji do Wykonawcy, Zamawiajgcego i osrodka Geodezyjno-
Kartograficznego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych
[2] Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

[3] Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
[4] Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979
[5] Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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